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Le détecteur NAVY est destiné a détecter le mouvement dans l'espace protégé et a
détecter le bris de votre.

CARACTERISTIQUES

+ Capteur de mouvement PIR et capteur de bris de vitre dans un boitier.
« Deux sorties d'alarme indépendantes.

+ Sensibilité de détection réglable des deux capteurs.

+ Double pyroélément.

+ Algorithme numérique de détection de mouvement.

+ Option d'immunité aux animaux jusqu'a 15 kg.

+ Compensation numérique de température

+ Analyse bidirectionnelle avancée du son.

+ Voyant bicolore LED pour la signalisation.

+ Activation/désactivation a distance du voyant LED.

+ Mémoire d'alarme.

+ Surveillance du chemin de signal du capteur PIR et de la tension d'alimentation.
« Autoprotection & 'ouverture du boitier.

DESCRIPTION

Le détecteur déclenche une alarme :

« lorsqu'il détecte un mouvement dans I'espace sécurisée ;

+ lorsqu'en moins de 4 secondes, un son & basse fréquence (choc) suivi d'un son
a haute fréquence (bris de glace) sont enregistrés.

Fonctions de surveillance

Dans le cas de la chute de tension au-dessous de 9 V (+5%) pendant plus de 2 secondes
ou de 'endommagent du chemin de signal du capteur PIR, le détecteur signale une panne.
La panne est signalée par I'activation de la sortie d'alarme, et le voyant LED s'allume en
rouge. La panne est signalée aussi longtemps qu'elle dure.

Activation/désactivation a distance du voyant LED

Le voyant LED peut étre activé/désactivé lorsque le cavalier sur les broches LED est placé
en position OFF. La borne LED permet d'activer/désactiver le voyant LED. Le voyant LED est
activé, sila borne est connectée a la masse. Si elle est déconnectée a la masse, le voyant
LED est désactivé. La borne peut étre reliée a la sortie type OC de la centrale d'alarme
programmée p. ex comme INDICATEUR MODE SERVICE, COMMUTATEUR BISTABLE
OU INDICATEUR TEST DE ZONES.

Mémoire d’alarme

Sert & activer/désactiver la mémoire d'alarme. Si la borne est connectée a la masse,
la mémoire d’alarme est activée. Elle est désactivée, si la borne est déconnectée a la
masse. Si la mémoire d'alarme est activée et qu'une alarme déclenche, le voyant LED
commence a clignoter (en rouge — capteur de mouvement ; en vert - capteur de bris de
vitre). La mémoire d'alarme est signalée jusqu’a ce qu'elle soit a nouveau activée (borne
MEM connectée a la masse). La désactivation de la mémoire d'alarme n'arréte pas la

signalisation de la mémoire d'alarme. La borne MEM peut étre connectée a la sortie type
OC de la centrale d'alarme programmée p. ex comme INDICATEUR ARMEMENT.

CARTE ELECTRONIQUE

@® microphone.
@ bornes :

TMP sortie anti-sabotage (NF);

NCG sortie d'alarme du capteur de bris de vitre (relais NF) ;

NCP sortie d'alarme du capteur de mouvement PIR (relais NF) ;

MEM activation/désactivation de la mémoire d'alarme ;
LED activation/désactivation du voyant LED ;
COM masse ;
12V_entrée d'alimentation.
® voyant LED bicolore indiquant :
- alarme déclenchée par le capteur de mouvement PIR
- allumé en rouge 2 secondes ;
- mémoire de I'alarme déclenchée par le capteur de mouvement PIR
- clignote en rouge ;
— alarme déclenchée par le capteur de bris de vitre — allumé en vert 2 secondes ;
- mémoire de I'alarme déclenchée par le capteur de bris de vitre
- clignote en vert ;
- enregistrement du son basse fréquence - allumé en vert 0,5 seconde ;
- mode test du capteur de bris de vitre
— flash court en vert toutes les 3 secondes ;
- panne - allumé en rouge ;
- démarrage - clignote en alternance en rouge et en vert.
@ pyroélément double. Ne pas toucher le pyroélément pour ne pas le salir.
® broches pour configurer le détecteur :

PET activation/désactivation de I'option immunité aux animaux. L'option est
activée, si le cavalier placé en position ON (fig. 2).

TST activation/désactivation du mode test du capteur de bris de vitre. En
mode test, le capteur signale une alarme, s'il détecte un son haute
fréquence (bris de glace). L'option est activée, si le cavalier placé en
position ON (fig. 2).

LED activation/désactivation du voyant LED. Activé, si le cavalier placé en
position ON (fig. 2) - L'activation/désactivation a distance du voyant
n'est alors disponible.

® contact d'autoprotection.

@ trou pour vis de fixation.

potentiométre pour réglage de la sensibilité du capteur PIR.

® potentiométre pour réglage de la sensibilité du capteur de bris de vitre.

Detektory NAVY slouZi k detekci pohybu ve sledovaném prostoru a detekci tfiSténi skla.
VLASTNOSTI

+ Pohybovy PIR senzor a senzor tfisténi skla v jednom krytu.
+ Dva nezavislé poplachové vystupy.

+ Plynule nastavitelnd citlivost detekce obou senzorti.

+ Dvojity pyroelement.

+ Algoritmus digitaini detekce pohybu.

+ Odolnost proti zvifattm do 15 kg.

« Digitalni teplotni kompenzace.

+ Pokrogil4 dvoucestna analyza zvuku.

+ Dvoubarevna LED pro signalizaci poplachu.

+ Vzdélené zapnutifvypnuti LED.

+ Pamét poplachu.

+ Kontrola signalové cesty PIR senzoru a napajeciho napéti.
+ Tamper ochrana proti otevreni krytu.

POPIS

Poplach se spusti po:

+ detekci pohybu na PIR senzoru;

+ detekci nizké frekvence zvuku ((der) senzorem tfisténi skla nasledovany
vysokofrekvencnim zvukem (tfisténi skla) v Case kratsim nez 4 sekundy.

Kontrolni viastnosti

Detektor bude signalizovat poruchu, pokud dojde k poklesu napajeni pod 9V (+ 5%)
na déle nez 2 sekundy, nebo dojde k poruse signalové cesty. Signalizace poruchy
je nahlaena rozpojenim poplachového relé a stalym svitem Cervené LED kontrolky.
Signalizace poruchy bude trvat po celou dobu poruchy detektoru.

Vzdalené zapnutilvypnuti LED

Pokud je propojka nasazena v pozici OFF, je mozné LED kontrolku na dalku zapnout/vypnout.
Pro ovladani zapnutifvypnuti LED kontrolky slouzi vstup (svorka) LED. LED je zapnuta,
pokud je svorka pfipojena ke spolecné zemi, a vypnuta, pokud je svorka od spolecné zemé
odpojena. K LED svorce miizete pfipojit vystup Ustfedny typu OC a nastaveny napfiklad jako
STAV SERVISNIHO REZIMU, BI PREPINAC nebo STAV TEST ZON.

Pamét poplachu

Pokud je povolena signalizace LED, pak detektor miZe signalizovat pamét poplachu.
Pro povolenilzakézani signalizace paméti poplachu slouzi svorka MEM. Signalizace
paméti poplachu je povolena, pokud je svorka pfipojena ke spolecné zemi, a zakézéna,
pokud je odpojena od spole¢né zeme. Pokud je signalizace paméti poplachu povolena
a dojde k vyhlaseni poplachu, LED kontrolka zacne blikat (Cervené — pohybovy senzor;
zelené - senzor tisténi skla). Signalizace paméti poplachu bude trvat do té doby, nez
dojde k jejimu opétovnému povoleni (svorka MEM bude odpojena znovu pfipojena ke
spoleéné zemi). Zakézanim paméti poplachu nedojde k zakazani signalizace poplachu.

K MEM svorce muZete pfipojit vystup Ustfedny typu OC a nastaveny napfiklad jako
STAV ZASTREZENO.

DESKA S ELEKTRONIKOU

@ mikrofon.
@ svorky:
TMP vystup tamperu (NC);
NCG poplachovy vystup senzoru tfisténi skla (NC relé);
NCP poplachovy vystup pohybového senzoru PIR (NC relé);
MEM oviadani paméti poplachu;
LED ovladani LED kontrolky;
COM spole¢na zem,;
12V napéjeci vstup;
® dvoubarevna LED signalizuje:
- spusténi poplachu z pohybového PIR senzoru — LED se rozsviti ¢ervené na
2 sekundy;
- spusténi paméti poplachu z pohybového PIR senzoru — LED blika ¢ervené;

i paméti poplachu ze senzoru tfisténi skla - LED blika zelené;
— detekci nizko-frekvenéniho zvuku — LED se rozsviti zelené na 0,5 sekund;
— testovaci reZim senzoru tfisténi skla - kratké bliknuti kazdé 3 sekundy;
— poruchu — LED sviti ¢ervené;
— spousténi — LED blika stfidavé cervené a zelené.
@ dudlni pyroelement. Nedotykejte se pyroelektrického senzoru, abyste jej
neznecistili.
® konfiguracni piny detektoru:
PET povolenifzakazan imunity vici domacim zvifatim. Volba je povolena,
pokud je propojka nasazena v pozici ON (Obr. 2).
TST povolenilzakazani testovaciho rezimu senzoru tfiténi skla.
V testovacim rezimu senzor tfisténi skla detekuje pouze vysoko-
frekvencni zvuk (zvuk tFisténi skla). Testovaci rezim je povolen, pokud je
nasazena propojka v pozici ON (Obr. 2).
LED povoleni/zakazani signalizace LED. Signalizace LED je povolena, pokud
Je propojka nasazena v pozici ON (Obr. 2) - pak jiz neni mozno ovladat
vzdalené povoleni/zakéazani LED.
® tamper kontakt.
@ montazni tvory.
potenciometr pro nastaveni citlivosti PIR senzoru.
® potenciometr pro nastaveni citlivosti senzoru fisténi skla.

Czujka NAVY umozliwia wykrycie ruchu w chronionym obszarze i wykrycie zbicia
szyby.

WLASCIWOSCI

+ Czujnik ruchu PIR i czujnik zbicia szyby w jednej obudowie.
+ Dwa niezalezne wyjScia alarmowe.

+ Regulowana czuo$¢ detekcji obu czujnikéw.

+ Podwdjny pyroelement.

+ Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.

+ Opcja odpomosci na ruch zwierzat o wadze do 15 kilograméw.
+ Cyfrowa kompensacja temperatury.

+ Zaawansowana dwutorowa analiza dzwigku.

+ Dwukolorowa dioda LED do sygnalizacji alarmu.

+ Zdalne wiaczanie/wytaczanie diody LED.

+ Pamiec alarmu.

+ Nadzor toru sygnatowego czujnika PIR i napiecia zasilania.

+ Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy.

OPIS

Czujka zgtasza alarm w nastepujacych przypadkach:

+ wykrycie ruchu w chronionym obszarze;

+ zarejestrowanie w czasie krétszym niz 4 sekundy kolejno dzwigku niskiej
(uderzenie) i wysokiej (ttuczenie szkta) czestotliwosci.

Funkcje nadzoru

W przypadku spadku napiecia ponizej 9 V (+5%) na czas diuzszy niz 2 sekundy lub usz-
kodzenia toru sygnatowego czujnika PIR, czujka zgtosi awarie. Awaria sygnalizowana
jest wigczeniem wyjscia alarmowego czujnika ruchu PIR oraz $wieceniem diody LED
na czerwono. Sygnalizacja awarii trwa przez caly czas jej wystepowania.

Zdalne wiaczanie/wytaczanie diody LED

Zdalne wiaczanie/wylgczanie diody LED jest mozliwe, gdy zworka na kotkach LED zalozona
jest w pozycji OFF. Zdalne wigczanie/wytgczanie diody LED umozliwia zacisk LED. Dioda
LED jest wigczona, gdy na zacisk podana jest masa. Dioda LED jest wytaczona, gdy
zacisk jest odcigty od masy. Do zacisku mozna podiaczy¢ wyjscie centrali alarmowej typu
OC zaprogramowane np. jako WSKAZNIK TRYBU SERWISOWEGO, PRZELACZNIK
BISTABILNY lub WSKAZNIK TESTU WEJSC.

Pamig¢ alarmu

Jezeli wigczona jest dioda LED, czujka moze sygnalizowa¢ pamig¢ alarmu. Wiaczanie/
wylgczanie pamigci alarmu umozliwia zacisk MEM. Pamie¢ alarmu jest wiaczona, gdy na
zacisk podana jest masa. Pamig¢ alarmu jest wytaczona, gdy zacisk jest odcigty od masy.
Jezeli pamie¢ alarmu jest wigczona i bedzie miat miejsce alarm, dioda LED zacznie miga¢
(na czerwono - czujnik ruchu; na zielono - czujnik zbicia szyby). Sygnalizacja pamieci
alarmu bedzie trwata do czasu ponownego wigczenia pamigci alarmu (podania masy

na zacisk MEM). Wytaczenie pamigci alarmu nie koriczy sygnalizacji pamigci alarmu.
Do zacisku MEM mozna podtaczy¢ wyjécie centrali alarmowej typu OC zaprogramowane
np. jako WSKAZNIK CZUWANIA.

PLYTKA ELEKTRONIKI

@® mikrofon.
@ zaciski:

TMP wyjécie sabotazowe (NC);

NCG wyjécie alarmowe czujnika zbicia szyby (przekaznik NC);

NCP wyjscie alarmowe czujnika ruchu PIR (przekaznik NC);

MEM wigczanie/wytaczanie pamieci alarmu;
LED wigczanie/wytgczanie diody LED;
COM masa;
12V wejscie zasilania;
@ dwukolorowa dioda LED sygnalizujgca:
- alarm wywotany przez czujnik ruchu PIR - $wieci na czerwono
przez 2 sekundy;
- pamig¢ alarmu wywotanego przez czujnik ruchu PIR — miga na czerwono;
- alarm wywotany przez czujnik zbicia szyby - $wieci na zielono
przez 2 sekundy;
- pamig¢ alarmu wywotanego przez czujnik zbicia szyby — miga na zielono;
- zarejestrowanie dzwigku niskiej czestotliwosci — $wieci na zielono
przez 0,5 sekundy;
- tryb testowy czujnika zbicia szyby - krétki btysk na zielono co 3 sekundy;
— awarig — $wieci na czerwono;
- rozruch — miga na przemian na czerwono i zielono.
@ podwdjny pyroelement. Nie nalezy dotyka¢ pyroelementu, aby go nie
zabrudzic.
® kotki do konfiguracji czujki:

PET wigczenie/wytaczenie opcji odpornosci na zwierzeta. Opcja jest
wigczona, gdy zworka jest zatozona w pozycji ON (rys. 2).

TST wigczenie/wytaczenie trybu testowego czujnika zbicia szyby. W trybie
testowym czujnik zgtasza alarm po zarejestrowaniu dzwieku wysokiej
czestotliwosci (dzwieku tuczonego szkta). Tryb testowy jest wigczony,
gdy zworka jest zatozona w pozycji ON (rys. 2).

LED wigczenie/wytgczenie diody LED. Dioda LED jest wiaczona, gdy zworka
jest zatozona w pozycji ON (rys. 2) — zdalne wigczanie/wytaczanie diody
LED jest wéwczas niemozliwe.

® styk sabotazowy.

@ otwdr na wkret mocujacy.

potencjometr do regulacii czutosci czujnika PIR.

@® potencjometr do regulacji czutosci czujnika zbicia szyby.

Der Melder NAVY ermdglicht die Bewegungserfassung im geschiitzten Bereich und
Glasbrucherkennung.

EIGENSCHAFTEN

+ PIR-Sensor und Sensor fiir Glasbrucherkennung in einem Gehause.
+ zwei unabhéngige Alarmausgange.

+ Einstellbare Empfindlichkeit beider Sensoren.

+ Doppelter Pyrosensor.

+ Digitaler Algorithmus der Bewegungserfassung.

+ Optionale Haustiererkennung bis 15 kg.

+ Digitale Temperaturkompensation.

+ Erweiterte, duale Frequenzanalyse.

+ Zweifarbige LED-Diode zur Alarmanzeige.

+ Ein-/Ausschalten der LED-Diode per Fernzugriff.

+ Alarmspeicher.

+ Kontrolle des Signalkanals des PIR-Sensors und der Spannungsversorgung.
+ Sabotageschutz vor Offnen des Gehéuses.

BESCHREIBUNG

Der Melder signalisiert einen Alarm in folgenden Situationen:

+ Bewegungserfassung im geschiitzten Bereich;

+ Registrierung in weniger als 4 Sekunden zuerst eines Signals von niedriger
Frequenz (Schlag) und danach eines Signals von hoher Frequenz (Glasbruch).

Funktionen der Kontrolle
Wenn die Spannung unter 9 V (5%) fiir langere Zeit als 2 Sekunden féllt oder bei
der Beschadigung des Signalkanals des PIR-Sensors signalisiert der Melder eine
Stdrung. Die Stérung wird durch Aktivierung des Alarmrelais und durch dauerhaftes
Leuchten der LED in Rot signalisiert. Die Stérungssignalisierung dauert solange, bis
die Stérung beendet wird.

Ein-/Ausschalten der LED-Diode per Fernzugriff

Um die LED-Diode per Femzugriff ein- und ausschalten zu kdnnen, setzen Sie die Steckbriicke
auf Pins LED in Position OFF. Die Ein- und Ausschaltung der LED-Diode ermdglicht die
Klemme LED. Um die LED-Diode einzuschalten, schlieRen Sie die Masse an die Klemme
LED an. Um die LED-Diode auszuschalten, trennen Sie die Klemme LED von der Masse. An
die Klemme kann man auch den OC-Ausgang der Alarmzentrale anschlieR3en. Der Ausgang
kann z.B. als SERVICEMODUSSTATUS, BISTABILER KONTAKT oder ANZEIGE FUR
LINIENTEST programmiert werden.

Alarmspeicher

Wenn die LED-Diode eingeschaltet ist, kann der Melder den Alarmspeicher signalisieren.
Zur Ein-/Ausschaltung des Alarmspeichers dient die Klemme MEM. Der Alarmspeicher
ist eingeschaltet, wenn an die Klemme die Masse angeschlossen ist. Der Alarmspeicher
ist ausgeschaltet, wenn die Klemme von der Masse getrennt ist. Ist der Alarmspeicher

eingeschaltet und wird ein Alarm ausgeldst, dann wird die LED-Diode blinken (rot —
Bewegungssensor; griin — Glasbruchsensor). Der Alarmspeicher wird bis zur erneutem
Einschalten des Alarmspeichers signalisiert (bis die Masse an die Klemme MEM ange-
schlossen wird). Das Ausschalten des Alarmspeichers beendet nicht die Signalisierung des
Alarmspeichers. An die Klemme MEM kann man den als SCHARFZUSTANDSANZEIGE
programmierten OC-Ausgang der Alarmzentrale anschlieRen.

ELEKTRONIKPLATINE

@® Mikrofon.
@ Klemmen:

TMP Sabotageausgang (NC);

NCG Alarmausgang fiir den Glasbruchsensor (NC-Relais);

NCP Alarmausgang fiir den PIR-Sensor (NC-Relais);

MEM Ein-/Ausschalten des Alarmspeichers;
LED Ein-/Ausschalten der LED-Diode;
COM Masse;
12V Stromversorgungseingang;
@® Die zweifarbige LED-Diode signalisiert:
- durch den PIR-Sensor ausgelosten Alarm — leuchtet rot 2 Sek. lang;
- durch den PIR-Sensor ausgeldsten Alarmspeicher - blinkt rot;
- durch den Glasbruchsensor ausgeldsten Alarm — leuchtet griin 2 Sek. lang;
- durch den Glasbruchsensor ausgelosten Alarmspeicher - blinkt griin;
— Registrierung eines Signals von niedriger Frequenz - leuchtet griin 0,5 Sek. lang;
- Testmodus des Glasbruchsensors - kurzes Aufblitzen alle 3 Sek.;
- Stdrung - leuchtet rot;
— Anlauf - blinkt abwechselnd rot und griin.
@ Doppelter Pyrosensor. Pyrosensor nicht beriihren, um ihn nicht zu
verschmutzen.
® Pins zur Konfiguration des Melders:

PET Ein-/Ausschalten der Option der Haustiererkennung. Um die Option
einzuschalten, setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2).

TST Ein-/Ausschalten des Testmodus des Glasbruchsensors. Im Testmodus
meldet der Sensor einen Alarm nach der Registrierung eines Signals
von hoher Frequenz (Glasbruch). Um den Testmodus einzuschalten,
setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2).

LED Ein-/Ausschalten der LED-Diode. Um die LED-Diode einzuschalten,
setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2) - die Ein-/
Ausschaltung der LED-Diode per Fernzugriff ist dann unmdglich.

® Sabotagekontakt.

@ Montagedffnung.

Potentiometer zur Einstellung der Empfindlichkeit des PIR-Sensors.

@® Potentiometer zur Einstellung der Empfindlichkeit des Glasbruchsensors.

De NAVY detector detecteert beweging en glasbreuk detective in het beveiligde
gebied.

EIGENSCHAPPEN

+ PIR bewegingssensor en glasbreuk detector in één behuizing.

+ Twee onafhankelijke alarmuitgangen.

+ Aanpasbare detectie gevoeligheid voor beide sensoren.

+ Dual pyro-sensor element.

+ Digitale bewegingsdetectie algoritme.

+ Diervriendelijk tot 15 kg.

+ Digitale temperatuur compensatie.

+ Geavanceerde tweeweg geluid analyse.

+ Tweekleuren LED voor indicatie van de alarm status.

+ LED op afstand te inschakelen/uitschakelen.

+ Alarmgeheugen.

+ Supervisie van de PIR sensor signaalbaan en voeding voltage.

+ Sabotage bescherming tegen het openen van de behuizing.

BESCHRIJVING

Het alarm wordt geactiveerd als:

+ de PIR sensor beweging detecteert;

+ de glasbreuk sensor een laagfrequent geluid detecteert (inslag) gevolgd door een
hoogfrequent geluid (glasbreuk) binnen 4 seconden.

Supervisie eigenschappen

Indien het voltage beneden de 9 V (+ 5%) komt voor meer dan 2 seconden of er is een

signaalbaan fout, dan zal de detector een storing detecteren. De storing wordt gegenereerd

door activering van de relais uitgang van de PIR sensor en een blijvend brandende LED.

De storing zal net zo lang duren als de storing duurt.

LED op afstand inschakelen/uitschakelen

De LED kan op afstand in en uit worden geschakeld als de jumper van de LED pinnen in

de OFF positie staat. De LED aansluiting maakt het mogelijk de LED op afstand in of uit te

schakelen. De LED is ingeschakeld als de aansluiting verbonden wordt met de common ground,

en uitgeschakeld als deze verbroken is van de common ground. U kunt de LED aansluiten op

een OC type uitgang van het alarmsysteem en bijvoorbeeld geprogrammeerd als SERVICE

MODE STATUS, MAAK/BREEK SCHAKELAAR of ZONE TEST STATUS.

Alarmgeheugen

Als de LED ingeschakeld is kan de detector het alarmgeheugen signaleren. De MEM

aansluiting is om het alarmgeheugen in of uit te schakelen. Het alarmgeheugen is inge-

schakeld als de aansluiting verbonden is met de common ground en uitgeschakeld als

deze verbroken is van de common ground. Als het alarmgeheugen ingeschakeld is en er

een alarm optreedt dan zal de LED gaan knipperen (rood — bewegingssensor; groen —

glasbreuk sensor). Indicatie van het alarmgeheugen zal blijven totdat het alarmgeheugen

opnieuw ingeschakeld wordt (de MEM aansluiting wordt weer met de common ground

verbonden). Uif 1 van het alar 1 zal de alarmgeheugen indicatie niet
opheffen. U kunt de MEM aansluiten op een OC type uitgang van het alarmsysteem en
bijvoorbeeld geprogrammeerd als IN STATUS.

ELEKTRONISCHE PRINT

@ microfoon.
@ aansluitingen:
TMP Sabotage uitgang (NC);
NCG alarmuitgang van de glasbreuk sensor (NC relais);
NCP alarmuitgang van de PIR beweging sensor (NC relais);
MEM alarmgeheugen aansturing;
LED LED aansturing;
COM common ground;
12V voedingsingang;
@® tweekleuren LED voor indicatie van:
- alarm geactiveerd door de PIR beweging sensor — de LED licht rood op voor
2 seconden;
- geheugen van het alarm geactiveerd door de PIR bewegingssensor — de LED
knippert rood;
- alarm geactiveerd door de glasbreuksensor — de LED licht groen op voor 2
seconden;
- geheugen van het alarm geactiveerd door de glasbreuksensor — de LED
knippert groen;
- laagfrequent geluid gedetecteerd — de LED licht groen op voor 0.5 seconden;
- test mode van de glasbreuksensor — knippert groen elke 3 seconden;
- storing - de LED licht rood op;
— opwarmen - De LED knippert rood en groen.
@ dual pyro-sensor element. Raak de pyro elektrische sensor niet aan, zodat
deze niet vuil wordt.
® detector configuratie jumpers:
PET inschakelen/uitschakelen van de diervriendelijke optie. De optie is
ingeschakeld als de jumper in de ON positie staat (Fig. 2).
TST inschakelen/uitschakelen van de test mode voor de glasbreuksensor.
In de test mode zal de sensor een alarm rapporteren als deze een
hoogfrequent geluid detecteert (glasbreuk geluid). De test mode is
ingeschakeld als de jumper in de ON positie staat (Fig. 2).
LED inschakelen/uitschakelen van de LED indicatie. De LED is ir hakeld

The NAVY detector allows detection of motion in the protected area and glass break
detection.

FEATURES

+ PIR motion sensor and glass-break sensor in one enclosure.
+ Two independent alarm outputs.

+ Adjustable detection sensitivity of both sensors.

+ Dual element pyrosensor.

+ Digital motion detection algorithm.

+ Petimmunity up to 15 kg.

+ Digital temperature compensation.

+ Advanced two-path sound analysis.

+ Bi-color LED to indicate alarm status.

+ Remote LED enable/disable.

+ Alarm memory.

+ Supervision of PIR sensor signal path and supply voltage.
+ Tamper protection against cover removal.

DESCRIPTION

The alarm will be triggered when:

« PIR sensor detects motion;

« glass-break sensor registers a low frequency sound (impact) followed by a high
frequency sound (glass break) in less than 4 seconds.

Supervision features

In the event of the voltage drop below 9V (+ 5%) for more than 2 seconds or the signal
path failure, the detector will signal a trouble. The trouble is indicated by the activation of
alarm output of PIR motion sensor and the steady red light of LED indicator. The trouble
signaling will continue as long as the trouble persists.

Remote LED enable/disable

The LED can be enabled/disabled remotely when the jumper is placed across the LED pins
in OFF position. The LED terminal is provided to allow remote LED enable/disable. The LED
is enabled, when the terminal is connected to the common ground, and disabled, when the
terminal is disconnected from the common ground. You can connect to the LED terminal
an OC type control panel output programmed e.g. as the SERVICE MODE STATUS, Bl
SWITCH or ZONE TEST STATUS.

Alarm memory

If the LED is enabled, the detector can signal the alarm memory. The MEM terminal is
provided to allow the alarm memory enable/disable. The alarm memory is enabled, when
the terminal is connected to the common ground. The alarm memory is disabled, when
the terminal is disconnected from the common ground. If the alarm memory is enabled
and an alarm occurs, the LED will start blinking (red — motion sensor; green - glass-break
sensor). Indication of the alarm memory will continue until the alarm memory is enabled

again (the MEM terminal is connected to the common ground). Disabling the alarm memory
will not stop the alarm memory indication. You can connect to the MEM terminal an OC
type control panel output programmed e.g. as the ARMED STATUS.

ELECTRONICS BOARD

@® microphone.
@ terminals:

TMP tamper output (NC);

NCG alarm output of glass-break sensor (NC relay);

NCP alarm output of PIR motion sensor (NC relay);

MEM alarm memory control;
LED remote LED control;
COM common ground;
12V power input;
® bi-color LED to indicate:
— alarm triggered by PIR motion sensor — the LED lights red for 2 seconds;
— memory of alarm triggered by PIR motion sensor — the LED is blinking red;
— alarm triggered by glass-break sensor — the LED lights green for 2 seconds;
— memory of alarm triggered by glass-break sensor — the LED is blinking green;
- low-frequency sound registered — the LED lights green for 0.5 second;
- test mode of glass-break sensor — short green flash every 3 seconds;
- trouble - the LED lights red;
- warm-up - the LED is blinking alternately red and green.
@ dual element pyrosensor. Do not touch the pyroelectric sensor, so as not to
soil it.
® detector configuration pins:

PET enable/disable the pet immunity option. The option is enabled when the
jumper is set in ON position (Fig. 2).

TST enable/disable the test mode of glass-break sensor. In the test mode,
the sensor reports an alarm when it detects a high frequency sound
(glass break sound). The test mode is enabled when the jumper is set in
ON position (Fig. 2).

LED enable/disable the LED indicator. The LED is enabled, when the jumper
is setin ON position (Fig. 2) - the remote LED enable/disable is not
available then.

® tamper contact.

@ fixing screw hole.

potentiometer for adjustment of PIR sensor sensitivity.

® potentiometer for adjustment of glass-break sensor sensitivity.

W3sewarens NAVY nossonsiet oGHapyxuTb B OXp it 30He " pas-
6GuTue cTekna.

CBOMCTBA

* Vsgewarens asivkeHus MK v pasbutus ctexna B oHOM Kopnyce.
. ﬂEa HE3aBMCUMbIX TPEBOXHbIX BbIXOAA.

+ PerynuposaHHas YyBCTBUTENbHOCTL OBHAPY)KEHIS M3BeLLaTenen.
+ C/1BOEHHBIV MAPO3NEMEHT.

+ LincbpoBoit anropum 0BHapyeHIs ABIKERNS.

+ ONLUVIs! UTHOPUPOBaHNS! KUBOTHBIX BECOM A0 15 KMOrpamM.

+ Linchposasi koMneHcaLyst TeMneparypb.

* PaclumpeHHbii ABYXKaHaNbHbII aHan3 3ByKa.

« [IByXUBETHbIA CBETOAMOA ANSt CUTHANM3ALIMN TPEBOTU.

+ YaneHHoe ynpasrieHye CBETOANOOM.

+ [amsTb Tpesoru.

+ KowTpone joro TpakTa MIK:

+ TamnepHast 3aLLytTa OT BCKpbITUS Kopryca.

OMUCAHUE

MaBeLuatens cooBLUaET TPEBOTY B CRIEAYIOLLIX Cryyasix:

* 0BHapyXeH1e ABIKEHMS B OXPaHAEMON 30HE;

* PerucTpauus B TE4EHME MEeHee YeM 4 CeKyH/ 3ByKka HU3KOM 4YacToTbl (yaap)
1 BbICOKOV 4acToTbl (pasbuTve cTekna).

®yHKUMM KOHTPONA

B cnyyae napeHus HanpskeHus Hnke 9 B (+5%), npofonxkatolLerocs AonbLue 2 cekyHa,
WnW NOBPEX[EHNs curHanbHoro Tpakta MK-u3Bewatens, ussewarens coobuiaet
aBapuio. ABapyst CUTHanNM3npyeTes BKMIoYeHeM TpeBOXHOro Bbixoaa MAK-ussewatens
1 CBEYEHMeM KpacHoro ceeToavoAa. CurHanuaauvs aBapum NpoRomKaeTcs B TeHeHne
BCEro BPEeMeHM ee NPUCYTCTBUS.

W HanpshkeHnsa NUTaHua.

YnaneHHo 6nok1poBaTh/pa3briokupoBaTh CBETOAMOZ MOXHO, ECIM NEpeMbIYKa Ha LTbIpb-
Kkax LED ycraHoenieHa B nonoxere OFF. Ynparierve ocylLecTBNSETCS Yepes Knemmy
LED. Cgetoavon pa3bnokvpoBaH, ecni Ha knemmy nogaetcs Macca (0 B). Ceetoavon
3abrnok1poBaH, ecny kremma otcoemHeHa ot Maccsl (0 B). K knemme MoxHo noaknio-
4uTb Bbix0f MK TMNa «OTKPLITBINA KOMMEKTOp», 3aMnporpaMMUPOBAHHBIA Kak, HanpuMep,
WHOWKATOP CEPBMCHOTO PEXXMA, MEPEKIIKOHATENb BUCTABUMBHBIV unn
WHOVKATOP TECTA 30H.

MamaTL TpeBOTM

Ecnu ceetoavoaHas MHAMKaLNS BKMKYEHa, M3BeLLaTenNb MOXET CUTHanM3MpoBaTh
namsTb TpeBOri. BkmiouaTk/BuIkNio4aTh NamATL TpeBoru nosonset knemma MEM.
MamsTb TPEBOrK BKIIO4EHa, €CM Ha knemmy noaaetcs macca (0 B). MamsTs Tpesory
BbIKIIOYEHa, €CIN KNeMMa oTcoeauHeRa oT Maccsl (0 B). Ecniv namsiTs TpeBori BoyeHa
¥ Bbina BbI3BaHa TPEBOTa, CBETOANOL HAYHET MUraTb (KDaCHBIN — U3BELLATENb ABUKEHNS;
3eMeHbli — u3BeLyaTent pasbutis cTekna). CurHanuaauns namaTv Tpesoru byaet npo-

[IOMKaTLCs 10 MOMEHTa MOBTOPHOTO BKIIOYEHIS NaMsTi TPEBOTY (Mofaqy Macchl Ha
knemmy MEM). BbiknioueHie naMsiTn TPEBOTY He 3aBepLUaeT CUTHanM3aLMIo NamsiTi
Tpesoru. K knemme MEM moxHO nogkntoumTb Bbixof MK Una «oTKpbITHI KONnekTopy,
3anporpaMM1poBaHHbIi kak, Hanpumep, MHAUKATOP PEXXVMA OXPAHBbI.

NEYATHAA NNATA

@ MVKPOCHOH.
@ KknemmbI:
TMP TamnepHbii Bbixos (NC);
NCG TpeBOXHbI/ BbIXOA M3BeLLaTens pasbutus ctekna (pene NC);
NCP TpeBoXHblit Bbixog MNK-u3gewatens (pene NC);
MEM BknioueHme/BbIKNKOYEHNE NAMATH TPEBOTY;
LED ynpaBneHue CBETOAMOAOM;
COM wmacca (0 B);
12V Bxoa nuTaHus.
(® [BYXUBETHBIV CBETOAUOA, MHAVLMPYIOLLMIA:
— TpeBory, Bbi3BaHHy0 MK-13BeLLaTenem — ropuT KpacHbIM LIBETOM B TedeHme 2 C;
— NamsTb TpeBoru, Bbl3BaHHoi MVK-u3BeLLatenem — MUraeT KpacHbIM LiBETOM;
— TPeBory, Bbl3BaHHYyO 13BeLlaTenem paSﬁVITMﬂ CTeKna — ropuT 3eMeHbIM LBETOM
B TeYeHue 2 C;
namsTb TPEBOY, BbI3BaHHOI M3BeLlaTenem pasbuTus cTekna — Muraet
3ereHbIM LIBETOM;
06HapyeHwe 3Byka HI3KOM 4aCTOTb! — FOPUT 3eneHbIM LIBETOM B TeueHue 0,5 ¢;
TECTOBbIA pexum ussellarens pa36MTI/IH CTeKna — KopoTKas BCrblLKa
3eM1eHOrO LiBeTa kaxaple 3 C;
— aBapvI0 — FOPHT KPaCHbIM LIBETOM;
— 3aMycK — MUraeT KpacHbIM 1 3eMeHbIM LiBETOM.
@ cpiBOEHHbI NpoanemeHT. He npukacaiTech K NUPoO3aneMeHTy, 4Tobbl He
3arpAsHUTL ero.
® WTHIPbKY ANt HACTPOIIKY U3BeLLATENs::
PET BKnIo4eHNe/BLIKNIOYEHIE ONLMM UTHOPUPOBAHMS XUBOTHbIX. OnLns
BKITIO4EHa, ECTIM NepeMbluka ycTaHoBneHa B nonoxerne ON (puc. 2).
TST BKnio4eHMe/BLIKTTIOHEHINe TECTOBOTO PexvIMa n3BellaTens pasouTns
cTekna. B TecToBoM pexvme n3sewiatens coobiyaet TpeBory nocne
0BHapyXeHus 3Byka BbICOKOV YacToTbl (3BYK pa3buTis CTekna).
TecToBbI PEXIIM BKITHOYEH, ECTIN NEPEMbIYKa yCTaHOBNEHa B
nonoxerue ON (puc. 2).
LED BkntoyeHe/BbIKIOYEHE CBETOAMOAHOM MHAMKaLmm. CBeToanoaHas
VHAVKaLNA BKNIOYeHa, eCrii NepeMblyka ycTaHoBeHa B nonoxeHie ON
(pvc. 2) - ynaneHHoe ynpaBneHme CBETOANOIOM HEBO3MOKHO.
(® TamnepHbIit KOHTAKT.
@ oTBepCTUE NOA KPEMeXHbIiA Lypyn.
NOTEHLIMOMETP ANA PerynupoBki YyecTautensHocTi MAK-u3sewwarens.
® nOTEHUMOMETP [N PEryNMPOBKY YyBCTBUTENLHOCTY M3BeLLaTeNns pasbuTis cTekna.

Il rilevatore NAVY rende possibile la rilevazione di movimento nell'area protetta e la ri-
levazione della rottura di vetro.

PROPRIETA

+ Sensore PIR e sensore rottura vetro nello stesso alloggiamento.

+ Due uscite di allarme indipendenti.

+ Sensibilita del canale PIR e del sensore rottura vetri regolabili indipendentemente.
+ Doppio elemento PIR.

+ Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.

« Discriminazione del movimento di animali con peso fino a 15 chilogrammi.

+ Compensazione digitale della temperatura.

+ Analisi avanzata "dual path” del segnale realizzata per mezzo del sensore rottura vetro.
+ LED bicolore di segnalazione allarme.

+ Abilitazione/Disabilitazione del LED da remoto.

+ Memoria allarme.

« Supervisione del campo di rilevazione e della tensione di alimentazione.

* Protezione anti-manomissione, contro [apertura dell'alloggiamento.

DESCRIZIONE

Il rilevatore & in grado di attivare I'allarme in caso di:
+ rilevazione di movimento nell'area protetta;
+ rilevazione di un segnale di bassa frequenza (suono d'impatto), seguito da
un segnale di alta frequenza (suono di rottura del vetro) entro meno di 4 secondi.

Funzioni di Supervisione

Quando la tensione di alimentazione scende sotto i 9 V (+ 5%) per piti di 2 secondi
0 in caso di problemi del segnale ricevuto, il rivelatore segnala un guasto. Il guasto &
indicato dall'attivazione del relé di allarme e dall'accensione a luce rossa fissa del LED.
La segnalazione di guasto rimarra attiva fino alla scomparsa del problema.

Controllo remoto del LED

L'Abilitazione/Disabilitazione dell'indicatore da remoto € possibile se il jumper & inserito sui pin
LED nella posizione OFF. Il morsetto LED rende possibile il controllo remoto del LED. I LED
& abilitato se il morsetto € cortocircuitato a COM (0 V). Il LED & disabilitato se il morsetto &
scollegato da COM (0 V). Al morsetto puo essere collegata I'uscita tipo OC della centrale
di allarme programmata come, per esempio, MODO PROGRAMMAZIONE, USCITA “BI”
0 STATO TEST DELLE ZONE.

als de jumper in de ON positie staat (Fig. 2) - de LED op afstand
inschakelen/uitschakelen is dan niet mogelij.

® sabotagecontact.

@ schroefgat.

potentiometer voor aanpassing van de PIR sensor gevoeligheid.

® potentiometer voor aanpassing van de glasbreuksensor gevoeligheid.

Detektor NAVY umoZiuje Zistit pohyb a rozbitie okna v chranenom priestore
VLASTNOSTI

+ PIR detektor pohybu a detektor rozbitia okna v jednom kryte.

+ Dva nezavislé alarmové vystupy.

+ Regulovatelné citlivost detekcie oboch detektorov.

+ Dvojity pirelement.

+ Digitalny algoritmus detekcie pohybu.

+ \lolitelna odolnost na pohyb zvierat s hmotnostou do 15 kilogramov.
+ Digitalna kompenzacia teploty.

+ Prepracovand dvojkanalové analyza zvuku.

Dvojfarebna LED-ka na signalizéciu alarmu.

Diafkové zapinanie/vypinanie LED-ky.
+ Pamat alarmu.
+ Kontrola signélneho kandla detektora PIR a napétia napajania.
+ Sabotazna ochrana pred otvorenim krytu.

POPIS

Detektor hlasi alarm v nasledujlcich pripadoch:

+ Zistenie pohybu v chranenom priestore;

+ zaregistrovanie v Case kratSom ako 4 sekundy postupne zvuku nizkej frekvencie
(uder) a vysokej frekvencie (rozbitie skla).

Funkcie kontroly

V pripade poklesu napatia pod 9 V (+5%) na Cas dIhsi ako 2 sekundy, alebo v pripade
poskodenia signalneho kanala PIR detektora, zahlasi detektor poruchu. Detektor signali-
zuje poruchu zapnutim alarmového vystupu PIR detektora pohybu a svietenim LED-ky
CEervenou farbou. Signalizacia poruchy trvéa pocas celého Casu jej vyskytu.

Diafkové zapinanie/vypinanie LED-ky

Dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky je mozné, ked je nasadeny jumper LED na pozicii
OFF. Dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky umoziiuje svorka LED. LED-ka je zapnuta,
ked je na svorku privedeny minus napajania. LED-ka je vypnuta, ked je svorka odpojena
od minusu napéjania. Na svorku je mozné pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu
OC naprogramovany napriklad ako STAV SERVISNEHO REZIMU, RELE Bl alebo STAV
TESTU VSTUPOV.

Pamit alarmu

Ak je zapnutd LED-ka, mdze detektor signalizovat pamét alarmu. Zapinanie/vypinanie
paméte alarmu umozriuje svorka MEM. Pamét alarmu je zapnutd, ked je na svorku
privedeny minus napajania. Pamat alarmu je vypnutd, ked je svorka odpojena od minusu
napajania. Ak je pamat alarmu zapnutd, a vznikne alarm, zacne LED-ka blikat (Cervenou
farbou — detektor pohybu; zelenou farbou — detektor rozbitia okna). Signalizacia pamate
alarmu bude trvat do ¢asu opatovného zapnutia paméte alarmu (privedenia minusu
napéjania na svorku MEM). Vypnutie pamate alarmu neukonci signalizaciu paméte

alarmu. Na svorku MEM je moZné pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu OC
naprogramovany napriklad ako STAV STRAZENIA.

DOSKA ELEKTRONIKY

@ mikrofon.
@ svorky:

TMP sabotazny vystup (NC);

NCG alarmovy vystup detektora rozbitia okna (relé NC);

NCP alarmovy vystup PIR detektora pohybu PIR (relé NC);

MEM zapinanie/vypinanie paméti alarmu;
LED zapinanie/vypinanie LED-ky;
COM zem napéjania;
12V vstup napdjania.
@ dvojfarebna LED-ka signalizuje
- alarm spusteny PIR detektorom pohybu — svieti 2 sekundy ¢ervenou farbou;
- pamét alarmu spusteného PIR detektorom pohybu - blika ervenou farbou;
- alarm spusteny detektorom rozbitia okna — svieti 2 sekundy zelenou farbou;
— pamét alarmu spusteného detektorom rozbitia okna - blika zelenou farbou;
- zaregistrovanie zvuku nizkej frekvencie — svieti 0,5 sekundy zelenou farbou;
- testovaci rezim detektora rozbitia okna — kratke bliknutie zelenou farbou kazdé
3 sekundy;
— poruchu - svieti Cervenou farbou;
— spustanie - blika striedavo cervenou a zelenou farbou.
@ dvojity pirel . Je zakazané dotykat’ sa pirel aby sa
® jumpre na nastavenie detektora:

PET zapnutie/vypnutie moznosti odolnosti na pohyb zvierat. Moznost je
zapnuta, ked je jumper nasadeny na pozicii ON (obr. 2).

TST zapnutie/vypnutie testovacieho rezimu detektora rozbitia okna.

V testovacom rezime detektor hlési alarm po zaregistrovani zvuku
vysokej frekvencie (zvuku rozbitého skla). Testovaci rezim je zapnuty,
ked je jumper nasadeny na pozicii ON (obr. 2).

LED zapnutie/vypnutie LED-ky. LED-ka je zapnutd, ked je jumper nasadeny
na pozicii ON (obr. 2) - dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky vtedy nie
je mozné.

® sabotazny kontakt.

@ otvor na skrutku.

potenciometer na regulaciu citlivosti detektora PIR.

® tenciometer na regulaciu citlivosti detektora rozbitia okna.

M ia allarmi

Se I'indicazione LED & abilitata, il rilevatore pud segnalare la memoria allarmi. Il morsetto
MEM permette di abilitare/disabilitare la memoria allarmi. La memoria allarmi € abilitata se
il morsetto € cortocircuitato a COM (0 V). La memoria allarmi € disabilitata se il morsetto &
scollegato da COM. Se la memoria di allarmi € abilitata e sara richiamato I'allarme, il LED
comincia a lampeggiare (rosso - per il rilevatore di movimento; verde — per il rilevatore
dirottura vetri). La segnalazione della memoria allarmi continua fino ad una successiva

abilitazione della memoria allarmi per un’altra volta (la tensione 0 V presentata sul mor-
setto MEM). La disabilitazione della memoria allarmi non termina la segnalazione della
memoria allarmi. Al morsetto MEM & possibile collegare I'uscita tipo OC della centrale
di allarme programmata come, ad es. PARTIZIONE INSERITA.

SCHEDA ELETTRONICA

@ microfono.
@ morsettiera:
TMP relé anti-manomissione (NC);
NCG uscita di allarme del sensore rottura vetro (relé NC);
NCP uscita di allarme del sensore PIR (relé NC);
MEM controllo memoria di allarme;
LED controllo LED;
COM massa 0V,
12V ingresso di alimentazione;
® LED bicolore di segnalazione:
- allarme richiamato dal rilevatore di movimento PIR - si accende rosso per
2 secondi;
memoria allarme richiamato dal rilevatore di movimento PIR - lampeggia rosso;
allarme richiamato dal rilevatore rottura vetro — si accende verde per 2 secondi;
— memoria allarme richiamato dal rilevatore rottura vetro — lampeggia verde;
~ rilevazione di un segnale di bassa frequenza - si accende verde per 0,5 secondi;
- modalita di test del rilevatore rottura vetro — il lampeggio breve verde ogni
3 secondi;
- guasto - si accende rosso;
- pre-avviamento - lampeggia alternativamente rosso e verde.
@ sensore piroelettrico a doppio el Il piroel non deve essere
toccato con le dita o altri materiali per evitarne la sua contaminazione.
® pin di configurazione del rilevatore:
PET abilitazione/disabilitazione dell'opzione discriminazione animali.
I(.(’jqu;c;ne ¢ abilitata se il jumper & inserito sui pin nella posizione ON
is. 2).
TST abilitazione/disabilitazione della modalita test del rilevatore rottura vetro.
Nella modalita di test il rilevatore richiama I'allarme dopo la rilevazione
di un segnale di alta frequenza (suono di rottura del vetro). La modalita
test & abilitata se il jumper & inserito sui pin nella posizione ON (dis. 2).
LED abilitazione/disabilitazione del LED. Il LED & abilitato se il jumper &
inserito sui pin nella posizione ON (dis. 2) - in questo caso il controllo
remoto del LED & impossibile.
® contatto anti-manomissione.
@ foro per la vite di fissaggio.
potenziometro per la regolazione della sensibilita dei raggi ad infrarossi.
® potenziometro per la regolazione della sensibilita del rilevatore rottura vetri.
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O aviyveutrig NAVY emmpémel my avixveuon kivnong kai Bpduong kpuotdMou aTnv TTpoaTa-

TEUOMEVN TIEPIOXT.

XAPAKTHPIZTIKA

+ AeBnmripag kivnong PIR kar aioBnipag Bpadong kpuatdMuwv ot éva TrepiBAnua.

+ Ao avegapmTeg £50001 auvayeppou.

+ PuBui{opevn euaioBnoia avigveuang kai Twv dUo aioBnTripwv.

+ Amhég TruponAekTpikdg aioBnTrpag,

+ Wnoiakdg ahyopiBpog avixveuang kivnong.

+ Ayvonon karoikidiwv €wg 15 kg..

+ Wnoiakr avrioTaBpion Beppokpaciog.

+ [ponygévn 0o dladpopudv avauan fxou.

+ Aixpwpo LED yia mv évdeién kardataong ouvayeppol.

Evepyomoinon / amevepyomoinan amopakpuapévou LED.

Mvnpn ouvayepuou.

EmipAeyn mg diadpoprig orjuatog Tou aiobnripa PIR kai g 1dong Tpogodooia.

MpoaTacia Tamper kata T o@aipeon KaAJupaTog.

MEPIFPA®H

O auvayeppdg Ba evepyorroieital drav:

+ O aioBnmpag PIR avixveloe! kivnan;

+ O aioBnmpag Bpatong kpuoTaMwv Kataypdwe! fiyo xapnArdg cuxvemTag (pdokpouan),
Tiou akoAouBeftal amé éva o uypnAig ouxvemTag (aTraoipo yuahiol) ot AiyéTepo amé
4 deutepoherTa.

XAPAKTNPIOTIKG ETiBAEYNG

2mv TEITTwon TG Twong Tdong kdrw amd 9 V (+ 5%) yia mepioodrepo amd 2 SeutepdAeta
1} TV amoTuyjo dadpopr Tou aTjjaTog, 0 avixveuTrg Ba anuatodotrael éva mpoBAnua. To TdBAnua
€monuaiveTal amé TV evepyotroinan g £56dou auvayeppo Tou aioBnTipag kiviong PIR kai
oTaBepr KOKKIVO puig oTo evdeiktikd LED. H onpatodétnan Tou poBAipatog Ba ouveioTei yio
600 diGoTnpa To TPOBANKa e§akohouBei va ugioTarar.

EpyoTIoinoT / amrevepyotroinon amopakpuopévou LED
To LED pmopei va evepyoroinBei / atrevepyoroin el amopakpuapéva, oTav To jumper TomroBeTeiTal
Kard prikog Twv okidwvLED ot Béon OFF. To teppankd LED mapéetar yia va emmpéyel mv
QTTopaKPUOEVN evepyorroinan / amevepyotroinon Tou LED. To LED eival evepyomoinpiévo, orav 10
TEPMOIKO €fval GUVDEDELIEVO e T Yeiwa, Kol GTTEVEYOTTOIERTaN, GTaV TO TEPHCTIKG amOGUVOEETTN aTTO
v kowvij yeiwon. Mropeire v ouvdéaere 1o Teppamkd LED pie évav Trivaka eAéyxou e§odo Tumou OC
Tipoypappatiopévn .. wg MODE SERVICE STATUS, BI SWITCH fy ZONE TEST STATUS.

Mvrjn ouvayeppod

Edv n Auyvia LED eivanl evepyorroinpévn, o avixveutrig pmopei va onudvel n pvijun ouvayeppod. H
KA MEM TrapéxeTan yiat Vo ETTPEe T EVEpYOTTOiNGT) / aTTEVEPYOTIONOT TG MVIUNG. GUVaYEPHOU.
H pvripn ouvayeppoU eival evepyomompévn, GTav 1o TEpUaTIKO eival GuvOedeEvo pe T yeiwon. H
VN ouvayeppoU €ivan amevepyoTroiuévn, 6Tav To TEPHATIKO Exel amroouvdeei amo ) yeiwo.
Edv n pvripn auvayeppod éxel vepyotronBei ka ouppei évag ouvayepuog, n Auyvia LED 6a apyioe!
va avaBoofrivel (kdkkivo - aloBnTipag kivnong? Mpdaivo - Bpadon yuakiot). Evdeign e pviung

ouvayeppou Ba ouvexiaTel éwg 6Tou N pvrpn auvayeppol evepyoroinBei kai Téi (To Teppamkd MEM
€ivan guvoedepévo pe ) yeiwon). Amevepyotroinan Tg pvipng auvayeppod Sev Ba atapaTrioer Ty
£v0eign pvrping auvayeppod. Mrmopeite va ouvoéaete To MEM Tepparikd pe évav Trivaka eAéyxou
e £§0do TUTIoU OC Tpoypapyamopévn .. ARM STATUS.

HAEKTPONIKH MAAKETA

@ piKpoQuVO.
@ Tepyamkd:

TMP "Eodog mpoaTaaiag (NC);

NCG 'E¢odog ouvayeppiou Bpduang kpuatahou (NC relay);

NCP ‘E¢odog ouvayeppou avixveutr kivnang (NC relay);

MEM  £Aeyxog pviung ouvayeppoy;
LED amopakpuapévog éheyyog LED;
COM koivog - yeiwon
12V Eioodog Tpogodoaiag.
® drxpupo LED yia va my évdeign:
- Yuvayepudg amé aiobnmpa kivnang PIR n Auxvia avaBer KOKkKIvo yia 2 deutepoerTa;
— Mvijun ouvayeppoU evepyotoiital o
- aoBnipa kivnong PIR - n Auyviar LED avaBoofrivel kokkivo.
— Zuvayeppog aTo aioBnipa Bpatong kpuaTaAwY — n Auyvia avapel
TIpdoIvo yia 2 SeutepBAeTTa
Muvijn Guvayeppou Trou evepyomoifBnke amo Tov aioBrpa Bpadong
KkpuaTaMuwv - Auyvia LED avaBooprver pe paaivo xpuwpa
KaTaywpnon fxou xapnArg auyvemnag - n Auxvia avaBel mpaoivo yia 0,5 deutepdAemria
QDokipaoTikr Aemoupyia Tou aioBnTipa Bpatong kpuoTaAwy — TIpdaivo alviopo phag
KB€ 3 deutepoerTTal
TPOPANKa — N Auxviat avaBer kokkivo TipoBEppavan — n Auyvia LED avoBoofriver evaMag
KOKKIVN) Katl TIpdaivn.
@ dmA6 TuponhekTpikd oToixeio. Mnv ayyilere Tov TTuponAekTpIKO CioBNTHPa, £T01 WOTE Vot
Hnv AepwBei.
® aKideg OIOHOPPUITTG TOU VIXVEUTH:

PET evepyomoinan / amevepyoroinon mg emAoyrig ayvonong katoikidiou {wou.

H emhoyn auTr evepyoroleital 6Tav To jumper Bpioketal ot B¢an ON (K. 2).

TST evepyorroinon / amevepyoroinan T Aemoupyiag eAéyxou Tou aioBnTripa Bpatong
KpUoTaAwV. Ze SoKIaaTIKr A€oupyia, o aioBTrpag avoéper éva ouvayepud
orav avixveUoe! fixo uynArg ouxvemTag (o aTraaijatog yuakiod). H SokipooTikr
Aermoupyia evepyooieitan érav o jumper Bpioketal ot Béon ON (eik. 2).

LED evepyomoinon / amevepyoroinon mg evdeikmikrig Auyviag LED. To LED eivan
gvepyoroinuévn, érav 1o jumper Bpiokeral ot Béan ON (€. 2) - n amopaKpuapévn
gvepyoroinan / amevepyoroinan Tou LED Sev eivan Siabéaipn Tore.

® Emogn 1dumep

@ Tpumeg oTepéwong.

TIOTEVOIONETPO yia T pUBRIoN TG euaioBnoiag aioBnpa PIR.

® ToevaIOpETpo yia T pUBRIoN T euaioBnoiag aioBnpa Bpatong kpuoTaMw.

TMP TMP NCG NCG NCP NCP! ‘

MEM LED COM 12V

G,

@ DDDDDD

OFF
PETrgTLED

—PIR SENS.+ - GB SENS. +

Lo B8

Crosilysay NAVY [03B0Msie BUSBUTU PyX Y 30Hi, Sika OXOPOHSIETLCS, Ta BUSBUTH
po3buUTTA ckna.

BNACTUBOCTI

+ 14-croilLyBay pyxy Ta CnioBilLyBay po3BuTTs ckna y OfHOMY KOpMyci.

+ [lBa HesanexHi BUXoaM TPUBOTU.

+ PeryntoBaHHs 4yTnuBocTi 060X CMOBilLyBauiB.

+ [NogBilHuWIA NipoenemeHT.

+ LincbpoBuit anroputm BUSBNEHHS PYXY.

+ IrHopyBaHHs TBapuH Baroto [0 15 Kr.

+ Lincbposa komneHcaLjis Temneparypu.

+ Po3LMpernit ABOKaHaNbHMIA aHania curHany.

+ [lBokonipHui ceitnopion Ans iHAvKaLii TpUBOrY.

+ [cTaHUiiiHe KepyBaHHS CBITNOAIOAOM.

+ Mam'sTb TpuBOTM.

+ KoHTporb po6oTy curHanbHoro TpakTy |4-crioiluyBaya Ta Hanpyr XVBMEHHS.
+ TamnepHui (aHTUCaBOTaXHHI) 3aXUCT, SKWiA pearye Ha BIAKPUTTS Koprycy.

onuc

CroilLiyBay BUKIMKaE TPUBOTY Y BUNaAKY:

* BUSIBNEHHS PyXY Y 30Hi, Sika OXOPOHSIETLCS;

* BUABMEHHS CNIOYATKY CUHANY HU3bKOT YacToTu (3BYK yAapy), a NOTiM — curHany
BIMCOKOT 4aCTOTH (3BYK 6UTTS ckna) npoTsirom He 6inblue 4 XBUnuH.

DyHKLji KOHTpONH

Y BUNazKy NOHKEHHS Hanpyry HIbkYe Hix 9 B (£5%), sike NPoOBXyeTLCA OBLUE 2 CEKyHA,
ab0 BUSBNEHHS HECTIPABHOCTi CUTHaNbHOTO TPaKTY, CTIOBILLYBaY CUTHanisye asapito.
Asapito curHanisye BBIMKHeHHs! BUxogy Tpuoru [4-crosililyBaya Ta cBiveHHs caitnogioy
4YepBOHIUM KoNbOPOM. CurHanisavjs asapii TpUBAE NPOTATOM YCbOro Yacy ii HasBHOCTI.

[lucTaHujitHe GnokyBaHHs/pO3BOKYBaHHS CBITNOAIOAY MOXNMBO, SIKLLO MepemMuyka
BCTaHOBMNeHa Ha Wvpku LED y nonoxenni OFF. KepysarHs 3aiiCHIOETLCS 3a A0MOMOTOI0
knemv LED. Citnoaion sBiMkHeRui, sikiio knema LED 3amkHena Ha Macy 0 B. Caitnogion
BIMKHEHMI, SIKLLIO Krema Bif eaHaHa Bif Macy. [lo knemy MoxHa nip'eaHatii Buxia MK tuny
OC, 3anporpamosanuit sik IHAVKATOP PEXXMY MPOrPAMYBAHHSA, MEPEMUKAH BI
a6o IHAMKATOP TECTY 30H.

Mam’aTb TpMBOrUM

Ao caiTnoaion € po3broKoBaHHMiA, CNOBLLYBaY MOXE CUrHani3yBaTit Nam'siTb TPUBOTU.
BaiMkHyTW/BUMKHYTY NaM'ATb TpMBOMA A03B0NSE Knema MEM. Mam’aTb Tpusorv BBiMKHeHa,
AKLLO Ha knemy nogaeTbest Maca 0 B. Mam'sTb TpUBOrA BUMKHEHa, SIKLLO Knema Bia'eaHaHa
BiAi Macy. AIKLLLO nam'siTb TPUBOTY BBIMKHEHA ¥ Byna TPUBOTa, CBITTIOAIOA MOYHE MEPEXTITI
(4epBOHMM KONbOPOM — CTIOBILLYYBaY PYXY; 3eM1EHNM KONbOPOM — CrIOBiLLyBaY po3buTTs
ckna). CurHaniayBaHHsi nam'sTi TpuBorv Byfje NpoaoBXKyBaTUCS A0 i NOBTOPHOTO
BBIMKHEHHS! (3aMukaHHs knemu MEM Ha macy). BUMKHeHHs nam'aTi TpMBOTY He 3aBepluae

El detector NAVY permite detectar el movimiento en el rea protegida y la rotura de
cristal.

PROPIEDADES

+ Sensor de movimiento IRP y sensor de rotura de cristal en una sola caja.
+ Dos independientes salidas de alarma.

+ Sensibilidad ajustable de deteccién en ambos sensores.

+ Pirosensor doble.

+ Algoritmo numérico de deteccion de movimiento.

+ Inmunidad a los animales domésticos de 15 kilogramos de peso.

+ Compensacion digital de temperatura.

+ Andlisis avanzado dual de ruta de sefial.

+ Diodo LED de dos colores para indicar la alarma.

+ Activacion/desactivacion remota del diodo LED.

+ Memoria de alarma.

+ Supervision de ruta de sefial del sensor IRP'y de tenion de alimentacion.
+ Proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja.

DESCRIPCION

La alarma se activara cuando:

+ se detecte un movimiento en el &rea protegida;

+ se registre sucesivamente en un periodo de tiempo més corto que 4 segundos un
sonido de baja frecuencia (impacto) y de alta frecuencia (rotura de cristal).

Funciones de supervision

Cuando la tension descienda por debajo de 9 V (+5%) por el periodo de tiempo mas
largo que 2 segundos o cuando se deteriore la ruta de sefial del sensor IRP, el detector
indicara una averia. La averia seré sefialada con la activacion de la salida de alarma
del sensor de movimiento IRP y con el encendido del diodo LED rojo. La sefializacién
de averia continuara mientras dicha averia persista.

Activacion/desactivacion remota del diodo LED

La activacion/desactivacion remota del diodo LED es posible, cuando el jumper en los pins LED
estd colacado en laposicion OFF. El contacto LED posibilita la activacion/desactivacion remota del
diodo LED. El diodo LED esta activado, cuando el contacto esta conectado con masa. El diodo LED
esta desactivado, cuando el contacto esté desconectado de la masa. Es posible conectar con el
conectorla salida de la central de alarma tipo OC programada como, p.ej., INDICADOR DE MODO
DE SERVICIO, CONMUTADOR BIESTABLE o INDICADOR DE TEST DE ZONAS.

Memoria de alarma

Siel diodo LED esta activado, el detector puede indicar la memoria de alarma. El contacto MEM
permite activar/desactivar la memoria de alarma. La memoria de alarma esta activada, cuando el
contacto esta conectado con masa. Lamemoria de alarma esta desactivada, cuando el contacto
esta desconectado de la masa. Sila memoria de alarma estd activada y ocurre la alarma, el diodo
LED empezaré a parpadear (en rojo — sensor de movimiento; en verde — sensor de rotura de
cristal). La sefializacion de alarma persistira hasta que se active de nuevo lamemoria de alama (el

ANAVY érzékeld lehetévé teszi a védett terlileten bekdvetkezd mozgés és lvegtorés
érzékelését.
TULAJDONSAGOK

+ PIR mozgésérzékeld és Uvegtorésérzékeld egy hazban.
+ Két fliggetlen riasztaskimenet.

+ Mindkét érzékel6 érzékenysége folyamatosan allithatd.
+ Dudlelemes pyroérzékeld.

+ Digitalis mozgéasérzékelési eljaras.

+ Kisallatvédelmi funkcio max. 15 kg-ig.

+ Digitalis hémérsékletkompenzécio.

+ Fejlett ké é
+ Kétszil
+ LED mii

sének tavoli engedélyezéseltiltasa.

+ Riasztasmemoria.

+ PIR érzékel jelzési Utvonal és tapfesziltség felligyelete.

+ Fedéleltavolitas elleni szabotazsvédelem.

LEiRAS

Riasztés indul ha a:

+ PIR érzékel6 mozgast érzékel;

+ Uvegtdrésérzékeld egy alacsonyfrekvenciaji hangot (iités) 4 mp-en belil kdvetd

Feliigyeleti tulajdonsagok

A tapfesziiltség tobb, mint 2 mp-re 9 V (+ 5%) ala csokkenése vagy jelzési tvonal
hibaja esetén az érzékeld hibat fog jelezni. A hibat a PIR mozgasérzékelt riasz-
taskimenetének aktivaldsa és a piros szinii LED folyamatos vildgitasa jelzi. A hibajelzés
a hiba fennallasénak idejéig folyamatosan jelzésre keril.

LED miikodésének tavoli délyezéseltiltasa

A LED miikbdése tavolrél engedélyezhetd/letilthaté a LED érintkezkre nyitott (KI)
allapotban felhelyezett révidzar esetén. A LED csatlakozd szolgal a LED tavoli
engedélyezésére/letiltdsara. A LED mikodése engedélyezve van a csatlakozonak
a kozos fold felé torténd rovidre zrasa, és tiltva van annak a kozos foldrdl torténd
levélasztasa esetén. A LED csatlakoz¢ a vezériépanel, pl. SZERVIZMOD ALLAPOT,
Bl KAPCSOLO vagy ZONATESZT ALLAPOQT funkcioval rendelkezd, OC tipusu
kimenetére csatlakoztathato.

Riasztasmeméria

Amennyiben a LED engedélyezve van, akkor az érzékel a riasztasmemoriat is
jelezheti. A riasztasmemoria engedélyezésétftiltasat a MEM csatlakozo teszi lehet6ve.
Ariasztdsmemoria engedélyezve van, ha a csatlakozo kozos fold felé rovidre van zarva
és le van tiltva, ha az le van vélasztva arrél. Ha a riasztésmeméria engedélyezve van
és bekovetkezik egy riasztas, akkor a LED elkezd villogni (piros — mozgasérzekld,

curHanisavii nam'sti Tpusoru. flo knemn MEM moxHa nig'eanatv Buxia MNK tuny OC
3anporpamoBaHuit sik IHAVKATOP PEXXMY OXOPOHM.

NMNATA ENEKTPOHIKU

® MiKpochoH.
@ knemm:

TMP TamnepHuit suxig (NC);

NCG Buxin TpuBory CrioBilllysaya po3buTTs ckna (pene NC);

NCP Bwxig tpusoru [4-cnogilysaya (pene NC);

MEM  BBiMKHEHHS/BUMKHEHHS NaM'sTi TPUBOT;
LED KepyBaHHs CBITNOAIOAOM;
COM maca 0B;
12V BXia KMBNEHHS.
® [ABOKONbOPOBMIA CBITNOAIOA ANS iHAVKAL:
— TPUBOIY, Aika € BUKMMKaHa |Y-CroBililyBayem — CBITUTLCS YEPBOHUM KONbOPOM
NPOTATOM 2 CeKyHA;
— Nam'sTi TPUBOIY, Sika € BIKNMKaHa |4-CroBilLlyBayeM — MEpeXTUTL YepBOHIM
KOMbOPOM;
— TPMBOTY, SIka € BUKNMKaHa CMOBLLYyBa4eM PO3BUTTA Ckna — CBITUTLCS 3eMeHNM
KOMbOPOM MPOTSArOM 2 CeKyHA;
nam'sTi TPUBOTW, Sika € BUKTMKaHa CIOBiLLlyBaYeM po3buTTA ckna — MepexTUTL
3eMeHNM KOMbOpOM;
BUSIBMEHHS CUTHANY HU3bKOT YaCTOTY — CBITUTLCS 3eMEHMM KONbOPOM NPOTArOM
0,5 cekyHau;
TECTOBOTO PEXMMY CrOBiLLyBaya PO3BUTTS CKNa — KOPOTKUI CMIONOX 3eMeHoro
KOMbOPY KOXHI 3 CekyHau;
— aBapii — CBITUTLCA YEPBOHUM KONbOPOM;
— 3aMnycKky — M0 Yepai MEPEXTUTL YEPBOHMUM i 3eNeHNM KoNbopamu.
@ nopgiltHuit nipoenemen. P CAl He O nif Y,
106 He 3a6pyAHNTH Koro.
® WTMPKKM ANS HaNaLITYBaHHA CMOBILLYyBaYa:

PET BBiMKHEHHS/BIUMKHEHHS ONLii irHOpyBaHHs TBapiH. OnLlist BBIMKHEHa,
SKLLO NMepemuyka BeTaHosrneHa y nonoxeHHi ON (man. 2).

TST BBiMKHEHHSI/BIMKHEHHS TECTOBOIO PEXMMY CMOBiLLYBa4a po3duTTs
cKkna. Y TeCTOBOMY pexuMi CMoBilLlyBay BUKNMKae TpUBOrY nicns
peecTpaLlii curHany BIUCOKOT 4acToTY (3BYKY GUTTS ckna).

TeCTOBMI PEXVM BBIMKHEHNIA, SIKLLIO NEpEMUYKa € BCTaHOBNEHa
B nonoxerHi ON (man. 2).

LED BBIMKHEHHS/BUMKHEHHS iHANKaLIi 3a Aonomorolo ceitropioay. Bora
BBiMKHEHa, KLLO NepemMuyka BeTaHosrneHa y nonoxeHHi ON (man. 2) -
[QVUCTaHLiHe KepyBaHHS CBITNOAIOAOM € TOAi HEMOXINBE.

(® TaMnepHwit KOHTAKT.

@ oTip niA Wypyn ANs KpINAEHHS.

MOTEHLOMETP ANs perynioBaHHs YyTnueocTi [4-cnoiluysaya.

(@ NOTEHLIOMETP ANs PerynioBaHHs YyTANBOCTi CMIOBIlLyBa4a po3buTTs ckna.

contacto MEM esté conectado con masa). La desactivacion de la memoria de alarma no finalizara
la sefializacion de lamemoria de alarma. Es posible conectar con el contacto MEM la salida de la
central de alarma tipo OC programada como, p.gj., INDICADOR DE ARMADO.

PLACA ELECTRONICA

@ micréfono.
@ contactos:

=
o

salida de sabotaje (NC);
NCG salida de alarma del sensor de rotura de cristal (relé NC);
NCP salida de alarma del sensor de moviemiento IRP (relé NC);
MEM activacion/desactivacion de la memoria de alarma;
LED activacion/desactivacion del diodo LED;
COM masa;
12V entrada de alimentacion.
@ diodo LED de dos colores para indicar:
- la alarma activada por el sensor de movimiento IRP - el diodo brilla con la luz
roja durante 2 segundos;
la memoria de alarma activada por el sensor de movimiento IRP - el diodo
parpadea en rojo;
la alarma activada por el sensor de rotura de cristal - el diodo brilla con la luz
verde durante 2 segundos;
- la memoria de alarma activada por el sensor de rotura de cristal - el diodo
parpadea en verde;
- el registro de un sonido de baja frecuencia — el diodo brilla con la luz verde
durante 0,5 segundo;
- el modo test del sensor de rotura de cristal - el diodo emite un destello verde
corto cada 3 segundos;
- laaveria — el diodo brilla con la luz roja;
- arranque - el diodo parpadea alternativamente en verde y rojo.
@ pirosensor doble. No se debe tocar el dicho pirosensor para no ensuciarlo.
® pins para configurar el detector:

PET la activacion/desactivacion de la opcion de inmunidad a los animales. La
opcion estd activada, cuando el jumper esté fijado en la posicion ON (fig. 2).

TST la activacion/desactivacion del modo test del sensor de rotura de cristal.
En modo test, el sensor indicara una alarma después de registrar un
sonido de alta frecuencia (el sonido de cristal al romperse). EI modo test
estd activado, cuando el pin esta fijado en la posicion ON (fig. 2).

LED la activacion/desactivacion del diodo LED. El diodo LED esta activado,
cuando el pin esta fijado en la posicion ON (fig. 2) - entonces la
activacion/desactivacion remota del diodo no es posible.

® proteccion antisabotaje.

@ orificio para el tornillo de fijacion.

potenciémetro para ajustar la sensibilidad del sensor IRP.

® potencidmetro para ajustar la sensibilidad del sensor de rotura de cristal.

z0ld - Uvegtorésérzékeld). A riasztdsmemoria jelzése a riasztdésmemoria ismételt
engedélyezéséig (MEM csatlakozd kdzos fold felé torténd rovidrezarasa) folytatodik.
A riasztasmemoria letiltdsa nem sziinteti meg a a riasztdsmemoria jelzését. A MEM
csatlakozé a vezérépanel, pl. ELESITETT ALLAPOT funkciéval rendelkezé, OC tipust
kimenetére csatlakoztathato.

ELEKTRONIKAI KARTYA

@® mikrofon.
@ csatlakozok:

TMP szabotazs kimenet (NC);

NCG ivegtorésérzékeld riasztaskimenete (NC relé);

NCP PIR mozgésérzékeld riasztaskimenete (NC relé);

MEM riasztasmemoria vezérlés;
LED tavoli LED vezérlés;
COM kozos fold;
12V tapfesziiltség bemenet;
@ kétszinii jelz6 LED:
- PIR mozgasérzékelo ltal inditott riasztas — LED 2 mp-es piros vilgités;
- PIR mozgasérzékelo altal inditott riasztasmemdria — pirosan villogd LED;
- Uvegtorésérzékelo altal inditott riasztas — 2 mp-ig zélden vildgitd LED;
livegtorésérzékeld altal inditott ria ria — zlden villogd LED;
- alacsonyfrekvenciju hang érzékelése - 0,5 mp-ig zolden vilagité LED;
lvegtorésérzékeld tesztmodja — 3 mp-ként zolden felvilland LED;
- hiba - pirosan vilagité LED;
- bemelegedés - piros és zold fénnyel felvaltva villogd LED.
@ dudlelemes pyroérzékeld. A pyroelek érzékelo k
érintse meg azt.
® érzékeld beallito érintkezok:

PET kisallatvédelmi opcid engedélyezésettiltasa. Az opcio a rovidzar ON
dllasban torténd felhelyezése esetén van engedélyezve (2. Abra).

TST lvegtorésérzékeld tesztmodjanak engedélyezéseftiltasa. Tesztmodban
az érzékel6 a magasfrekvenciaju hang (iivegtorés hang) érzékelését
jelzi. Atesztmdd a révidzar ON dllasban torténd felhelyezése esetén van
engedélyezve (2. Abra).

LED jelz6 LED mikodésének engedélyezéseftiltdsa. A LED miikddése a
rovidzar ON &llasban torténd felhelyezése esetén van engedélyezve
(2. Abra) — ilyenkor a LED miikddésének tavoli engedélyezéseftiltasa
nem hasznalhato.

® szabotazskapcsolo.

@ rogzitéesavar nyilasa.

PIR érzékeld érzékenységbedllitd potenciométer.

® livegtrésérzékeld érzékenységbeallité potenciométer.

miatt ne
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Wszystkie polaczenia elektryczne nalezy wykonywaé | o . e B octrical " Alle elektrischen Anschliisse sind bei at ol Bee noa cneyer ny ™ (TESTER INDIGO), 8 30He AanbHOCTU AeiCTBIS U3BeLLaTens pasbuTus
/ i \ | przy wylaczonym zasilaniu. Napigcie zasilania 12V DC £15% / i \ | Pisconnect power betore making any electrical connections. Supply voltage 12V DC £15% / i \ | Stromversorgung auszufiihren. Spannungsversorgung 12V DC £15% / i \ | npv oTknoYeHHOM 3nekTponuTaHuu. ;L:';’LZS:?O'%‘;TEL%‘?SOL?;:‘;Z BLIXOR STOFD U3BELLaTeNA U CBETOAMOAHYI0
Chronione powierzchnie szklane muszg znajdowac sie w zasiggu detekcji czujnika Poboér pradu w stanie gotowosci 7,5mA The protected glass surfaces must be within the glass-break sensor range. Please Standby current consumption 7.5mA Die geschitzten Glasoberflachen miissen sich in dem Erfassungsbereich des Ruhestromaufnahme 7,5mA OxpaHsiemble CTEKNAHHbIE NOBEPXHOCTI AOMKHBI HAXOAUTLCA B Npeaenax AanbHocTi TEXHUMECKMUE AAHHBIE
zbicia szyby. Nalezy pamietac, ze zastony, kotary, migkkie obicia mebli, ptytki akustyczne Mak ' b6 d 10mA note that shades, curtains, furniture upholstery, acoustic tiles, etc. absorb the sound Maxi . omA Glasbruchsensors befinden. Man sollte beachten, dass Vorhénge, Portieren, weiche Max. S fnah 10mA AeiicTBNS u3BeLLaTens pasbutia ctekna. Cneayet NOMHIUTb, YTO 3aHABECKM, LUTOPbI,
itp. pochtaniajg dzwiek i pogarszaja zasieg detekcji czujki. ELEYENy .2l [ERY (i and dversely affect the detector operating range. laximum current consumption 10m Mébelbeziige, schallddmmende Bauplatten etc. den Erfassungsbereich des Melders ax. Stromaufnahme (i 06VBKa MATKOI MEGEnH, 3BYKOM3ONVPYIOLLME MTMTbI M . . OITIOLLAIOT 3BYK 1 yMeHbLUIAIOT m PR s
1. Otworzy¢ obudowe (rys. 3). Dopuszczalne obcigzenie stykow przekaznika 40mA/ 16V DC 1. Remove the front cover (Fig. 3). Relay contacts rating (resistive load) 40mA/ 16V DC verringern konnen. i Zulissige Belastung der Relais-Kontakte (Widerstand) 40mA/ 16V DC ARNbHOCTL ACUCTBIA U3BELIATENS. L =0
2. Wyja¢ plytke z elektronika. LEZIREICHE) 2. Remove the electronics board. Detectable speed 03..3mis . Gehausg des Melders Gffnen (Abb. 3). Erfassbare Bewegungsgeschwindigkeit 03..3mis 1. Omipoire ropnye (puc. 3). Lopeticelorpbeuiei Ry oA
3. Wykonac otwory pod wkrety i kabel w podstawie obudowy. Wykrywalna predkos¢ ruchu 0,3..3m/s 3. Make the openings for screws and cable in the enclosure base. e o 2. Elektronikplatine herausnehmen. e — A 2. [leMOHTWpyiiTe nevaTHylo nnary. MaKcumansHoe noTpeBreHue Toka 10 MA
i 5 i 3. Montagedffnungen fiir die Schrauben und das Kabel in der Hinterwand des Gehauses 3. MMoaroToBbTe OTBEPCTYS NOA LLYPYNbI U kaGenb B OCHOBAHUM Kopryca.
4. Przeprowadzic kabel przez wykonany ofwér. ) Czas sygnalizacj alarmu 2s 4. Pass the cable through the prepared opening. ) ausf@rﬁen_ 9 ; 4 nﬂFl 5 PCTVA oA LYPY Py [lonyckaemas Harpyaka Ha KOHTaKTbI pene (pesucTisHasi) 40mA/ 16 B DC
5. Przymocowa¢ podstawe obudowy bezposrednio do $ciany albo do przykreconego 5. Secure the enclosure base directly to the wall or to the bracket screwed down Warm-up period 30s e 6 . Anlaufzeit 30s - llposeawTe kabenb 4epes NoAroToBneHHoe oTBepCTUe.
do sciany lub sufitu uchwytu (rys. 4 i 5). Czujki nie mozna montowac na uchwycie, Czas rozruchu 30s to the wall/ceiling (Fig. 4 and 5). The detector must not be mounted on the bracket, g Hee@E 4. Das Kabel durch die Offung durchfiihren. Sy~ o oy ww— bis 6m 5. [puKpenuTe OCHOBaHME KOpMyca HENOCPEACTBEHHO K CTEHE UMM K KPOHILTEIHY, ObHap CKOpOCTL 0,3..3mlc
jezeli ma by¢ wigczona opcja odpornosci na zwierzeta. Zasieq detekcji czujnika zbicia szyby do6m if the pet immunity option is to be enabled. geotg P 5. Die Hinterwand des Gehauses an die Wand oder an die mitgeliefeng Halterung 9 YCTaHOBNEHHOMY Ha CTEHe Wni notonke (pvc. 4 n 5). V3Bewatenb Henb3s [INWTEnbHOCTL CHTHana Tpesor 2¢
6. Zamocowaé plytke elektroniki. - 6. Fasten the electronics board. Recommended installation height 24m befest:jgerb(Atpb. g ung 5).tl;)er l\ﬁlelder darf nicht ?1” |<t1etr Halteru“ng montiert werden, Empfohlene Montagehdhe 24m yCTaHaBMMBaTL Ha KPOHLLUTEIAHE, €CAIV AOMKHA ObiTb BKII0UEHa OnysA UTHOPUPOBaHHS P
7. Podiaczy¢ przewady do odpowiednich zaciskow. Zalecana wysokos¢ montazu 24m 7. Connect the wies to the corresponding terminals. Environmental class according to EN50130-5 1 6 "Evir;?m:]elkplzt'ﬁ"; n?gmia:;:e[er ennung eimgeschaltet sein st Umweltklasse gem. EN50130-5 I 6 ?:::J:::(Te S— EEITEEE e
3 i i §lié iki. Klasa srodowiskowa wg EN50130-5 Il X i i i i X . o : . . X . . o : } anbHOCTb [eiCTBUA M3BeLLaTens pasbutus cTekna 06 M
z ;;znqu;:]orzingfngg?ztmw izworek okresic paramelry pracy czujki g . g ::nlgcpeo::;tgc::ers and jumpers, sel the detector working parameters Operating temperature range -10..+55°C 7. Leitungen an entsprechende Klemmen anschlieen. Betriebstemperaturbereich -10...455°C 7. ToaKmio4Te NPOBOAa K COOTBETCTBYHOLLUM KIeMMaM. A il 3 2 i
: 4 @ C2U. Zakres temperatur pracy -10..455°C - Rep : Maximum humidity 9343% 8. Mit Hilfe des Potentiometers und der Steckbriicken die Betriebsparameter des Melders Max. Feuchtigkeit 03+3% 8. C noMoLLbio NOTEHLMOMETPOB ¥ NepeMblve onpeaenvTe pabouve napametpsi Pexowmerayemas Bbicora MOHTaxXa 24m
URUCHOMIENIE | TEST CZUJKI Mak I wi 6 o START-UP AND TEST OF THE DETECTOR . bestimmen. . = aBewlaTens. .
1a wilgotnos¢ 93+3% . . Knacc okpyxatotLeit cpeabl no craHaapty EN50130-5 Il
Uwaga: W czasie testowania czujki: Wyriary e — Note: When testing the detector: Dimensions 63 x96x 49 mm 9. Gehause des Melders schliefien. Abmessungen 63 %96 x 49 mm 9. 3akpoiiTe Kopnyc usselLaTens. anason paGosx Tevneparyp g
- dioda LED powinna by¢ wigczona, - the LED should be enabled, i i 10,
— zworka na kotkach TST powinna by¢ zalozona w pozycji ON Masa 100g — the jumper should be placed across TST pins in ON position WEi 100g INBETRIEBNAHME UND TEST DES MELDERS G 100g 3ANYCK U TECT W3BEWATENA MaKcuMansHas BIakHOCTb 93£3%
(po zakoriczeniu testu nalezy jg zatozy¢ w pozycji OFF). (when the test is completed, place it in OFF position). Achtung: Beim Testen des Melders: ) Mpumeyanne: Bo Bpems TeCTOBOIO pexiuma ngeLyatens
1. Wigczy¢ zasilanie. Dioda LED zacznie miga¢ na przemian na czerwono i zielono, 1. Power-up the detector. The LED will begin altemately blinking red and green, which - soll die LED-Diode eingeschaltet sein, ~ CBETOAVORHas UHZMKALWS AOMKHa paboTarh, Pa3mepl 63 %96 x 49 M
sygnalizujac rozruch czujki indicates the detector warm-up. - soll die Steckbriicke auf den Pins TST in Position ON gesetzt werden — repemblyka Ha WTbpbkax TST fomkHa BbiTb ycTaHoBREHa
) o " o (nach dem Ende des Tests setzen Sie die Steckbriicke in Position OFF). 8 nonoxeue ON (Nocre 3aBepLueHs TecTa cneayet Macca 100+
2. Gdy dioda przestanie migac, sprawdzic, czy: 2. When the LED stops blinking, check that: - o ) ) YCTaHOBMTb ee B nonoxeHye OFF).
— poruszanie sig w obszarze detekcji czujnika ruchu PIR (rys. 6 przedstawia - moving within the PIR motion sensor detection area (Fig. 6 shows 1. Schalten Sie die Stromversorgung ein. Die LED-Diode blinkt abwechselnd rot und
maksymalny obszar detekcji — maksymalna czulosé i zworka na kolkach the maxi ge area - at the maxil itivity and the jumper griin (signalisiert den Anlauf). 1. Bkniouute nutanne. CBETOANOA HA4MHAET MUraTb KPAacHbIM U 3eMIeHbIM LIBETOM,
PET w pozycji OFF) uaktywni wyjécie alarmowe tego czujnika i spowoduje placed across PET pins in OFF position) will activate the alarm output 2. Nachdem die LED-Diode erloschen ist, priifen Sie, ob: CHrHanu3vpys 3anyck u3sellarens.
za$wiecenie diody na czerwono; of that sensor and make the LED light up red; - die Bewegung im Erfassungsbereichs des PIR-Sensors den Alarmausgang 2. Korpa ceToamnon npekpatuT Muratb, NpoBepLTe, YTO:
- uzycie urzadzenia generujacego dzwiek tluczonego szkta (TESTER INDIGO) — using the device which generates glass break sound (INDIGO TESTER) aktiviert und die Diode rot aufleuchtet (Abb. 6 présentiert maximalen — [BIKEHME B 30He, oxpaxsiemoii MVK-usgelwarenem (Ha puc. 6 ykasaHa
w zasiegu detekcji czujnika zbicia szyby uaktywni wyjécie alarmowe tego within the detection range of glass-break sensor will activate the alarm Erfassungsbereich — maximale Empfindlichkeit und die Steckbriicke MaKCMManbHas OXpaHsieMas 30Ha — MakcuManbHas HyBCTBUTENLHOCTL
czujnika i spowoduje zadwiecenie diody na zielono. output of that sensor and make the LED light up green. auf den Pins PET in Position OFF); ¥ nepembluka Ha Wrbipbkax PET B nonoxexun OFF) BbI30BET BKIoYeHMe
- die Verwendung des Priifgerédtes (TESTER INDIGO) im Erfassungsbereich TPEBOXHOTO BbIXOA 1 CBEYEHIE KPAaCHOro CBETOANOAa;
des Glasbruchsensors aktiviert den Alarmausgang des Sensors und die Diode
leuchtet griin auf.
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BCTAHOBJEHHSA TEXHIYHI AAHI INSTALLATION SPECIFICATIONS TECHNIQUES INSTALLATIE SPECIFICATIES

@ MiA Yac BUKOHaHHS YCiX €NEKTPUYHNX 3'€AHAHb KUBMEHHS @ Mettre le systéme hors tension avant d’effectuer tous raccordements @ Koppel altijd de voeding los voordat enige elektrische
Ma€ GyTv BUMKHEHNM. Hanpyra xvBnexHs 12BDC £15% électriques. Tension d'alimentation 12V DC £15% aansluitingen worden gemaakt. Voeding voltage 12V DC £15%
CKnaHi MoBepXHi, siki OXOPOHAIOTLCA CMIOBILLYBaYeM, MaioTb 3HaXOANTUC Y 30HI Aii CoxXvBaHHs CTPYMy Y CTaHi roToBHOCTI 7,5MA Les surfaces vitrées protégées doivent se situer dans la zone de couverture du capteur Consommation de courant en veille 7.5mA Het te beveiligen glasopperviak moet binnen het bereik van de glasbreuksensor liggen. Stand-by verbruik 75mA
croBillysaya po3buTTs ckna. Crig nam'saTy, Lo 3asicy, WTopw, M'sika 0661Bka Mebnis, de bris de vitre. Noter que les stores, les rideaux, les tissus d'ameublement, les tuiles . . Onthoud dat blinderingen, gordijnen meubelstoffen, akoestische tegels etc. het geluid . .
3BYKOI30MIOI0Y| NAMTA | T.N. MOFMMHAIOTb 3BYK Ta b pagliyc Aii cnogilysava. CTRyMY 10 mA acoustiques absorbent le son et réduisent la zone de détection du détecteur. Consommation maximale de courant 10mA absorberen en het effect op het bereik van de detector beinvioed. Maximaal verbruik 10mA
Crig;: [lonycTiMe HaBaHTaXeHHS Ha KOHTaKTax pene 40MA/ 16 B DC 1. Ouvrir le boitier (fig. 3). Charge maximale des contacts du relais (résistante) 40mA/16VDC 1. Open de behuizing (Fig. 3). Relais belasting 40mA/ 16V DC
1. Bipkputu kopnyc (Man. 3). [Eesepee) 2. Sortir la carte électronique. Vitesse détectable du mouvement 0,3..3mls 2. Verwijder de print. Detectie snelheid 0,3..3mls
2. [leMOHTYBATY NniaTy enexTPOHIkv. BuikpuBanbHa LWBIAKICTL pyXy 0,3..3mlc 3. Faire des traversées pour des vis et un cable dans I'embase du boitier. , L 3. Maak openingen voor de schroeven en kabel in de achterkant van de behuizing. . N
L X . ARin A C Durée de signalisation d'alarme 2s L . Alarm signaleringstijd 2s
3. MigroTysatin 0TBOpY ANA WypyNis i kaBenio B OCHOBI KOPMYCY. TpvBanicTs curHany TpuBoru 2¢ 4. Faire passer le cable a travers le trou préparé. - - 4. Voer de kabel in, in de daarvoor gemaakte opening. 8
4. TMpotsrHyTv kaBens Kpiab NiAroTOBNEHWIA OTBIp. Yac sanyo ¢ 5. Fixer 'embase du boftier directement au mur ou au support fixé au mur ou plafond Durée de démarrage 30s 5. Schroef de behuizing vast op de muur of muur/plafondbeugel (Fig. 4 en 5). De Opwarmtiid 30s
5. TIpUKPINATM OCHOBY KOPIIYCY 10 CTiHM 360 [0 KpOHLLITeIiHY, SkWiA MOXHa yeKy I(g% e'A: eecltg)'ril Ir?ep"s‘)” dgr{ immunité aux animaux doit étre activée, ne pas installer Zone de détection du bris de vitre jusqu'a6m geiieec}gre”;ﬂ a':('sltdﬂg de beugel gemonteerd worden als de diervriendelike (PET) Detectie bereik van de glasbreuksensor tot6 m
BCTaHOBWT Ha CTiHy abo cTeni (man. 4 i 5). CrosilLyBay He MOXHa BCTaHOBSTY Pagiyc pii cnogiluysaya po36uTTs ckna no6m ! u u uplp : . ptie ing X . " 5
Ha KDOHLUTERH, SKLLIO Mag 6TV BBIMKHEHa oLt iTHOYBaHHS! TBapHH. —————————— ™ 6. Fixer la carte électronique. Hauteur de montage recommandée 24m 6. Plaats de print terug. Aanbevolen installatiehoogte 24m
6. MpUKpINUTI NNaTy enexTPOHikA. i ! 7. Raccorder les fils aux bornes correspondantes. Classe environnementale selon EN50130-5 1 7. Sluit de bekabeling aan op de corresponderende aansluitingen. Milieu klasse conform de EN50130-5 Il
’ innosi Knac po6 EN50130-5 Il i jomé ers, ré & i i i i jui i
7. Mip'enHatv nposoau p.o EI/:(I'IOEIFHMX KJ'lleM_ . lac pobo4oro cepeoBuLLa NO CTaHAAPTY 8. Q\J zlcélfe g:,-esu;?otem\ometres et des cavaliers, régler les paramétres de fonctionnement Températures de fonctionnement 10,455 °C 8. SZﬁéﬁ'k de potentiometers en jumpers om de juiste detector parameters in te Werking temperatuur bereik 10,455 °C
8. 3a 10noMOror0 NOTEHLOMETPY i WTUPKIB BU3HAYMTY NapameTpn poboTn [lianasoH poBounx Temneparyp -10...455°C ., e 5 o - . - o
CrIoBiLLyBaya. ) . 9. Fermer le boitier du détecteur. Humidité maximale 93£3% 9. Sluit de behuizing van de detector. Maximale luchtvochtigheid 93+3%
9. 3aKpAT KOPIYC CrIOBILLYBAYA. e AR S sk DEMARRAGE ET TEST DU DETECTEUR Dimensions 63 96 x 49 mm OPSTARTEN EN TESTEN VAN DE DETECTOR ingen 63 %96 x 49 mm
3ANYCK | TECT CMOBILLYBAYA Tabapurhi poamipn 63x 96 x 49 um Note : Lorsque le détecteur est testé : Poids 100g Opmerking: Bij het testen van de detector dient: Gewicht 100g
Yaara: TMig uac TecTyBaHHA CroBiLLyBava: Bara 100t - levoyant LED doit tre activé, ) B - de LED ingeschakeld te zijn, - .
C iHOVKaLA 33 A0MoMOraI0 caimdniony Mae npayosari, - le cavalier spryles broches TST doit étre placé en position ON - de jumper over de TST pinnen in de ON positie geplaatst te zijn
_ nepeMiika Ha wipkax TST ma Gy BCTaHOBﬂeHa);HOHO)i(eHHi ON ) (le test termlne,.le placer en position OFF). o (Ind|§n het testen klaar |§, plaats deze dan weer in de OFF positie).
(nicns 3aBepLUEHHS TeCTY cnig if BCTaHOBUTY B nonoxeHHs OFF). 1. Mettre le détecteur sous tension. Le voyant LED commence & clignoter en alternance 1. Schakel de voeding van de detector in. De LED zal rood en groen gaan knipperen,
1. BUMKHYTH KBReHHS. CBITTIOZIOR MOMMHAE N0 Yepai MEEXTHTS YEpBOHHM | 36neHM en rouge et en vert m?nquant Ig demarrgge du détecteur. wat betekent dat dg detector opwarmt.
KONbOpaMM, CUrHaniayiouy 3anyck Crosillysava. 2. Lo:sqéje IIe voyant ;;rrete‘de chgndtﬂedr, vérifier gue : | PR 2. Alsbdeb LED met kn}l]pp%ren stopt kl;mtd u hcontqoleren Iof: i |
P N . . — le déplacement dans la zone de détection du capteur de mouvement - bij beweging in het detectie gebied, het alarm relais wordt geactiveerd en
2 ?ch:(calrgoing ﬁﬂ?ggs:f Msgfﬂ';:’;:ﬁeg'ﬁ ";”&::;m T ———— (Ia fig. 6 présente la zone de détection maximale - sensibilité maximale de rode LED aangaat (Fig. 6 toont het maximum dekkingsgebied — op de
Pyx y palycl Al ! - 0 Npen et les cavaliers sur les broches PET en position OFF) fait activer la sortie maximale gevoeligheid en de jumper van de PET pinnen geplaatst in de OFF
pagiyc Aii CnoBiluyBaya — MakcumansHa YyTIMBICTL Ta NepeMuyKa Ha WTHpKax dalarme du capteur et fait allumer le voyant e rouge : positie):
PET y nonoxenHi OFF) npusgeze A0 BBIMKHEHHS TPUBOXHOTO BUXOZY LIbOTO Iutilisation o' il générant un b y‘ de bri dg itre (TESTER INDIGO t qebruik lasbreuktester (INDIGO TESTER) bi het detecti
COBilLYBaYa | A0 3ATOpaKHS! YSPBOHOD CBITNOZOY: - lutilisation d'un appareil générant un bruit de bris de vitre (TE DIGO) ~ met gebruik van een glasbreuktester (| TER) binnen het detectie
. dans la zone de détection du capteur de bris de vitre fait activer la sortie bereik, de glasbreuksensor de alarmuitgang zal activeren en de groene LED
— 3acTocyBaHHs npunagy, sikuit reHepye 3syk 6utTs ckna (TESTER INDIGO) dalarme du capteur et fait allumer le voyant en vert aangaat
y papiyci aii cnosiLuy po3buTTS, N 0 BB TPUBOXHOTO P ¥ : gaal.
BMXOZly LibOTO CMOBLLYBaYa i 40 3aropaHHsi 3eNeHoro CBITNoAiozaY.

i Ha canTi www.satel.eu/ce La déclaration de ité peut étre Itée sur le site : www.satel.eu/ce De 1 ing is beschikbaar op www.satel.eu/ce J
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MONTAGGIO SPECIFICHE TECNICHE INSTALACION DATOS TECNICOS MONTAZ SPECIFIKACE

é Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti con I'alimentazione é Todas las { I deben ser con la alimen- é | Pred pfinoiovéni it J-—
scollegata. Tensione di alimentazione 12V DC +15% tacion desactivada. Tension de alimentacion 12V DC £15% red pripojovanim vypnéte napajeni. Napéjeci napéti 12V DC £15%
Le superfici in vetro da proteggere, devono trovarsi nel campo di rilevamento del dispositivo. Assorbimento di corrente, in stato di pronto 7,5mA El detector debe ser fijado de tal manera que los cristales protegidos se encuentren dentro Consumo de corriente en modo de espera 7,5mA Detektor namontujte pfimo na zed tak, aby sklenéna plocha byla v jeho dosahu. Proudova spoteba v klidu 7,5mA
Tendaggi, mobili tappezzati, pannelli anti-acustici etc. assorbiscono i segnali acustici ed . " . del rango de deteccion del sensor de rotura de cristal. Debe tomarse en consideracion - N Nezapomerite, Ze zaluzie, nabytek, zaclony a zvukové izolacni desky mohou snizovat P R
riducono il campo di rilevazione del rilevatore. Assorbimento di corrente, massimo 10mA que las cortinas, Ia tapiceria blanda de muebles, placas acusticas, etc. absorben el Consumo méaximo de corriente 10mA detekéni dosah. Proudova spotfeba maximalni 10mA
1. Aprire 'alloggiamento (dis. 3). Capacita di carico massima dei contatti del relé (resistiva) 40mA/ 16V DC sonido e influyen negativamente en el rango operativo del detector. Capacidad admisible de carga de contactos de réle (resistencia) 40 mA/ 16 V DC 1. Oteviete predni kryt (Obr. 3). Zatizitelnost kontaktd relé (odporova z&t&?) 40mA/ 16V DC
i i 1. Abrir la caja (fig. 3). ima i
2. Rimuovere la scheda elettronica. Velocita di movimento rilevabile 0,3..3mis nir'a caja (fg. 3) - Velocidad detectable de movimiento 03..3mis 2. Vyjméte desku elektroniky. Detekovatelnd rychlost 0,3..3mis
3. Praticare sulla base dell'alloggiamento, i fori per il passaggio del cavo e per le vit. — ——— 2 2. Refirarla p'flca. electronica. . ) TS 3 3. Vytvoite v zadnim krytu otvory pro rouby a pfivodni kabel. E— - 7
4. Far passare il cavo attraverso i fori praticati. empo I .se.g.nef aZ|o-ne ' alarme s 3. Hacer los orificios en a base de la caja para los tomillos y el cable. uracion de sena. 'zacion dé alarma s 4. Protahnéte kabel vytvorenym otvorem. 0ba signalizace popiachu s
5. Fissare la base dell'alloggiamento alla parete, oppure al supporto di montaggio (dis. Tempo di inizializzazione 30s 4. Guiar el cable por el orificio realizado. Periodo de duracion del arranque 30s 5. Pripevnéte zadni kryt pfimo na zed nebo pomoci drzaku pfidroubuite ke zdi / na Doba spousténi 30s
4 e 5). Non installare il rilevatore sul supporto se deve essere abilitata I'opzione o : . 5. Fijar la base de la caja directamente a la pared o al soporte atornillado a la pared o 2 : strop (Obr. 4 a 5). Detektor se nesmi montovat pomoci drzaku, pokud je pouZita Xt —— 5
discriminazione animali. Campo di rilevazione del sensore rottura di vetro finoa6m altecho (fig. 4y 5). No es posible instalar el detector en el soporte, si la opcion de Rango de deteccion del sensor de rotura de cristal hasta 6 m volba imunita vid domacim zvitatam. Detekéni dosah senzoru tfisténi skla azém
6. Fissare la scheda elettronica. Altezza di montaggio consigliata 24m inmunidad a los animales debe ser activada. Altura de instalacion recomendada 24m 6. Viozte zpst desku s elektronikou. Doporugena montazni vyska 24m
7. Collegare i cavi ai relativi morsetti. Classe ambientale secondo EN50130-5 I 3 E‘Ja' 'at"'alce e'“g"”:” s contact » Clase ambiental segin EN50130-5 1 7. Piipojte vodice k prislusnym svorkam. Trida prostfedi podle EN50130-5 I
8. Attraverso 'utilizzo dei potenziometri e dei jumper, definire i parametri operativi del 7 P q - Lonectar fos conductores con 0s contactos apropiados. " o 8. Nastavte pracovni rezimy detektoru pomoci propojek a potenciometr. 7 q
Hlevatore. Temperatura di esercizio -10...455 °C 8. Configurar el detector utiizando el potenciémetro y los jumpers. Temperatura operacional -10...#55 °C 9. Uzaviete kyt detektor, Rozsah pracovnich teplot -10...+55 °C
9. Chiudere I'alloggiamento del rilevatore. Umidita massima 93£3% 9. Cerrar la caja del detector. Humedad maxima 93+3% SPUSTENI A TESTOVANi DETEKTORU Maximélni relativni vinkost 93+3%
AVVIAMENTO E TEST RILEVATORE Dimensioni 63 x 96 x 49 mm PUESTA EN MARCHA Y TEST DE DETECTOR Dimensiones 63 x 96 x 49 mm Poznamka: Pokud testujete detektor: Rozméry krytu 63 x 96 x 49 mm
Nota: Durante il test del rilevatore: Nota: Cuando se testea el detector: - signalizace LED musi byt povolena,
— il LED deve essere abilitato, 3 0g — el diodo LED debe ser activado, ez 100g - propojka musi byt nasazena na piny TST v pozici ON (po ukonéeni biomes! 0
— il jumper sui pin TST deve essere inserito nella posizione ON (finito — el jumper en los pins TST debe ser fijado en la posicion ON (cuando testovani prepojte propojku do pozice OFF).
il test il jumper deve essere inserito sui pin nella posizione OFF). el test se complete, coloquelo en la posicion OFF). 1. Zapnéte napajeni detektoru. LED bude stfidavé biikat gervend a zelend, tim detektor
1. Dare alimentazione. Il LED comincia a lampeggiare alternativamente rosso e verde 1. Activar la alimentacion. El diodo LED empezaré a parpadear alternativamente en signalizuje rezim spousténi. 4
indicando il pre-avviamento del rilevatore. verde y rojo lo que indicara el arranque del detector. 2. Po ukongeni blikani LED, zkontrolujte, Ze:
2. Quando il LED finisce di lampeggiare controllare che: 2. Cuando el diodo deja de parpadear, es necesario verificar si: — pohybem v prostoru chranéném PIR senzorem (Obr. 6 zobrazuje maximaini
- il movimento all'interno dell'area di copertura del rilevatore PIR ~ el movimiento en el rango de deteccion del sensor de movimiento IRP (fig. 6 pokryti prostoru, s nastavenou maximalni citlivosti a s propojkou PET
(nel dis. 6 & mostrata la copertura massima - la sensibilita massima presenta el rango maximo de deteccion - la sensibilidad maxima y el jumper nasazenou v pozici OFF) dojde k aktivaci poplachového vystupu a rozsviceni
e il jumper sui pin PET nella posizione OFF) attivi l'uscita di allarme colocado en los pins PET en la posicién OFF) activa la salida de alarma del Cervené LED kontrolky;
del rilevatore PIR e che il LED si illumini di rosso; dicho sensor y ocasiona que el diodo rojo se encienda; - pouzitim generatoru tFisténi skla (INDIGO TESTER) v detekénim dosahu
- lutilizzo del dispositivo che genera il suono di rottura del vetro - el uso del dispositivo que genera el sonido de cristal al romperse (TESTER senzoru tristéni skla dojde k aktivaci poplachového vystupu a rozsvicenim
(TESTER INDIGO) nel campo di rilevamento del rilevatore attivi I'uscita INDIGO) dentro del rango de deteccion del sensor de rotura de cristal activa la zelené LED kontrolky.
di allarme di rilevatore rottura vetri e che il LED si illumini di verde. salida de alarma del dicho sensor y ocasiona que el diodo verde se encienda.

Ladi di puo essere sul sito: www.satel.eu/ce Pueden Itar la d 1 en www.satel.eu/ce Prohlaseni o shode je k dispozici na www.satel.eu/ce _ J
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MONTAZ TECHNICKE INFORMACIE EFKATAZTAZH NPOAIATPAQEX FELSZERELES MUSZAKI ADATOK 2.4 m-

é | Vaetky elektrické ienia treba vykonavat pri é ATroouvdéaTe TNV TPOPOBOTia TTPIV KAVETE é Barmilyen a égzése elott
Setky elektrické prepoj reba vy privyp Napétie napajania 12V DC +15% ToTE NAEKTPIKEG ¢0eIg. Tdon Tpogodoaiag 12V DC £15% kapcsolja le a tapfesziiltséget. Tapfesziiltség 12V DC +15%
Chréanené sklenené plochy sa musia nachadzat v dosahu detekcie detektora rozbitia Odber pradu v pohotovostnom rezime 75 mA 01 TipooTaTEUSPEVES YUAIVEG ETIQAVEIEG TIPETTEI VA €ival EVTAG TOU EUPOUG ToU aIoBNT X KaravéAwan pedpatog avapovig 7,5mA A védett Uivegfeliiletnek az Gvegtorésérzékeld mitkdési tartomanyan beliil kel lennie. Készenléti aramfogyasztas 7,5mA 0
okna. Treba pamétat, Ze zaclony, Zallzie, ¢alinenie nabytku a podobne pohicujti zvuk . . Bpatong kpuaTaMwv. MapakaAw oNPEILOTE 0TI OKiaoTPa, KOUPTIVES, TATTETOUPIEG . Vegye figyelembe, hogy az amyekolok, fliggonydk, karpitozott biitorok, akusztikai panelek, o
azmengujl dosah detekcie detektora. Maximalny odber prudu 10mA ETTITAWY, GKOUGTIKG TIAGKGKIQ, KATT. QTIoppo@d Tov X0 Kal HTTopolv va ETNEEAoouy Méyiomn karavéwon pedparog 10mA stb. kedvezétleniil befolyasolhatjak az érzékelé miikodési tartomanyat. Maximalis dramfogyasztés 10mA
it A oy s apvnTikd 1o e0pog A€IToupyiag Tou avixveuTr. 5 q g 5 , 1. Tavolitsa el az érzékeld fedelét (3. Abra). Relééri 8k névl Sefiateslling
; . St\;om’ (lj(ryt k(obr. ?)k . Povolené zatazenie kontaktov relé 40mA/16V DC 1. AQUEOTE 1o HMa00T KA EX, 3). BaBuovounon emapwy peAé (wHIKS opTio) 40mA/ 16V DC 2. Tévolitsa el a7 elekironikal karyal Pt ges kapcsolasi telj y 40mA/ 16V DC
. Vybrat dosku s elekironikou. Detekovana rychlost pohybu 03..3mis i . . Avixvedoipn Taxdma 03..3mis 3. Keszitse el a csavarok és a kabel atvezetésére szolgald nyilasokat a haz )
3.V zakladni krytu detektora vytvorit otvory na skrutky a kébel. o 2. AQaip£aTe TV TTAGKETO NAEKTPOVIKWV. . : - hétoldalan. Erzékelési sebesség 03..3 mis
4. Cez ytvoreny otvor pretiahnut kabel Cas signalizcie alarmu 2s 3. Kavre o avoiypara yia Tig Bideg kai To kahwdio ot Baon Tou TepIBARUATOS .. Aigonua ongatodemang ouvayeppod 2s 4. Vezesse keresztiil a kabelt az elkészitett nyilason. o
R ) : ) ¢ o 30 4 Mendoe To KaAWSIO LEGY AT T0 TOOETOILAGLEVD GvovLa X06 o 30 5. Rogzitse a héaz hatoldalat kézvetlenil a falra vagy a falra/mennyezetre rogzitett Riasztasjelzési idd 2s
5. Pripevnit zKladiiu krytu priamo na stenu alebo pomocou konzoly aj na strop (obr. EBGEIIE 9 | EpdoT HEOB GTTOTO TIPOETONOGHEVO AVOIYa. ) . pOVOG TpoBEpHAvaNG s tartohoz (4. és 5. Abra). Amennyiben a kiséllatvédelmi opcio engedélyezve van, E——— P
4 a5). Detektor nie je mozné montovat na konzolu, ak ma byt zapnuta moznost Dosah defekcie detektora rozbitialokna doBm 5. Aogahioere 1o kENugog TN Baang kateuBeiav aTov Toixo 1 o€ Bpaxiova PidwpEvo EGpog avixveuong Tou aioBnioa Bpadon KpuoTaMav wpto6m akkor az érzékel nem szerelhets tartera. "eme legedési i s
odolnosti na pohyb zvierat. arov Toixo / 0pogn (Eik. 4 kai 5). O aviyveutng dev mpémel val ToTrobereitar oTo 6. Rogzitse az elektronikai kartyat. Uvegtéresérzskeld mikodesi tartoménya e
6. Pripenit dosku elektroniky. Odportéana vjska montaze 24m Bpayxiova, eav n emAoyr ayvonang KatolKidiou {wou TIPOKEITaI Var evepyoTToinbei. ZUVIOTWPEVO UYOG EYKATAGTACNG 24m 7. Csatlakoztassa a Aol felels sorkapcsokhoz. Nt | 9
7. Pripojt vodie na zodpovedajtice svorky. Trieda prostredia podfa EN50130-5 I 3 ?zpﬁag»ms hul% T&ﬁmpovmn KapTa. 5 NepBaovTIki Kamyopia oG@wva pe EN50130-5 I 8. /sa;;g:zgfelggeterek és a rovidzarak hasznalataval allitsa be az érzékelé miikodési \janlott felszerelési magassag m
. . i i " . ZUVvdEOTE Ta KaAWBIA GTOUG QVTIOTOIXOUG AKPOBEKTEG. iyl Arrdkald 5 Ko ti osztaly a EN50130-5-nek megfeleld I
8. Pomoc.ou potenciometrov a jumperov nastavit parametre ginnosti detektora. F e —— 40..455°C ) S QVTIOTOXOUG aKP! S . o e —————— 0,455 °C 9. Helyezze vissza az rzékeld fedelét. dmyezeti osztaly a EN50130-5-nek megfelelden
9. Zatvorit kryt detektora. 8. XpnoIOTIOIHVTOG Tal TIOTEVOIOETPA Kal ToUG BPaXUKUKAWTAPES, PUBMICETE TIg ERZEKELO ELINDITASA ES TESZTELESE Mikddési hémérséklettartomany 10..455°C
SPUSTENIE A TEST DETEKTORA Maximaina vihkost ovzdusia 9343% TIOPAYETPOUG AEITOUpYiag Tou avixVeuT). Meéyiom uypaoia 93+3%
9. EmavaromoBemoTe 1o kdAuppa. X Megjegyzés: Az érzékel tesztelése soran: Maximélis pératartalom 93£3%
Pozor: Potas testovania detektora: Rozmery 63 x 96 x 49 mm EKKINHEH KAI AOKIMH TOY ANIXNEYTH Aiootdoeig 63 x 96 x 49 mm — ALED miikodésének engedélyezve kell lennie, )
- musi byt LED-ka zapnut, Hmotnost 100g Bgog 100g ~ ATST érintkez6kre felhelyezett révidzamak ON sllésban kel lennie Méretek 63x 96 x 49 mm
— musi byt jur[]per TST nasadeny na pozicii ON (po ukonéeni testu ho Inueiwon: Kard tov éAeyyo Tou aviyveutr: ) (a teszt végrehajtésa utan helyezze azt OFF 4lldsba). Tomeg 1009
treba nasadit na poziciu OFF). = N Auyvia LED Ba mpémel va eival evepyorroinuévi, ) 1. Kaposolja be az érzékels tépfeszilltségét. A LED az érzékeld bemelegedési allapotat
1. Zapnat napajanie. LED-ka zacne blikat striedavo zelenou a Gervenou farbou, &im = 1) végupa ol va TomoBem@ef o€ mvEZeg Tou TST ot Béan ON jelezve piros és z6ld fénnyel felvaltva elkezd villogni.
bude signalizovat spustenie detektora. ) (6rav n Sokiun &l OAOKMWGE",TOWGET”UT& v o Béan QFF,)' 2. Amikor a LED abbahagyta a villogast ellendrizze, hogy:
2. Ked prestane LED-ka blikat, skontrolovat &i: 1. TpogoSorraTe Tov avixveurr. To LED Ba apxioe! va avaBooprivel evahag kokkivo - APIR érzékel§ milkodési tartomanyaban tortén mozgés (a maximalis
— pohybovanie sa v priestore detekcie PIR detektora pohybu (obr. 6 zobrazuje KaI TIpAoIvo, TIpdypa TIou Gnjaivel 01l 0 aviVEUTAS TIpoBeppaivera. érzékelési terllet a 6. Abran lathato — maximalis érzékenység és a PET
maximalny priestor detekcie — maximaina citlivost a jumper PET v pozicii 2. Orav 10 LED oTaparroe va avaBooBrivel, eAEygre 6m: érintkez8kre OFF éllasban felhelyezett rovidzar esetén) aktivalja-e az érzékeld
OFF) aktivuje alarmovy vystup tohto detektora a sposobi zasvietenie LED-ky ~ Kivnan evdg g mrepioxrig kdAuyng Tou aioBnTripa aviyveuong PIR (Eik. 6 riasztaskimenetet és hogy a LED piros fénnyel bekapcsol-e.
¢ervenou farbou; Oeixvel T péyioTn Tepioxn kGAuyng - e TN péyiom evaioBnaia kai 1o jumper - Az livegtorésérzekeld mukodési tartomanyan beliil egy tvegtéréshangot
- poutitie zariadenia generujliceho zvuk rozbitého skla (TESTER INDIGO) TomroBeTnBei oTi akideg PET oe Bean OFF) evepyomolei Tv €680 auvayeppol eldallito eszkoz (INDIGO TESZTER) hasznalataval eldallitott tvegtéreshang
v dosahu detekcie detektora rozbitia okna aktivuje alarmovy vystup tohto ToU cIoBnTrAPa Kal KAvel 10 kokkivo? LED va avapel. tivalja-e az érzékeld k etét és hogy a LED z6ld fénnyel
detektora a spdsobi zasvietenie LED-ky zelenou farbou. — Xprion TG OUGKEUNG Trou Trapdyel Ao oTraciatog yuahiod (INDIGO TESTER) bekapcsol-e.
£VT6G Tou £Upoug avixveuong Tou aioBnTripa Bpadong kpuaTdAwy Ba
evepyorofoel M €080 auvayeppou Tou aioBnTrpa kai 6a kdvel 1o LED va
Qvayel TTpAoIvo.
Vyhlasenie o zhode si mozno pozriet' na www.satel.eu/ce Ta v 3Awaen cuppopPWENG PTTopEiTE Va GUPBOUAEUTEITE TNV I0TogEAIDO www.satel.eu/ce A megfeleldségi nyilatkozat elérheté a www.satel.eu/ce honlapon _ W,




