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CARACTERISTIQUES
Double pyroélément.
«  Algorithme numérique de détection.
* Analyse bidirectionnelle du signal du pyroélément : du point de
vue de quantité et de valeur.
« Fonction de préalarme.
»  Compensation numérique de température.
+  Signalisation de la basse tension d'alimentation (chute de
tension au-dessus de 9V +5%).
FIGURE 1. Vue de la carte électronique du détecteur.
1- bornes :
NC - relais (NC)
TMP - contact d’autoprotection
COM — masse
12V — entrée d'alimentation
2 - voyant LED rouge indiquant :
— préalarme - court flash (env. 120 ms) ;
— alarme - allumé 2 secondes ;
— état de démarrage - clignote rapidement ;
— basse tension d’alimentation — allumé.
3 - pyroélément.
4 - contact d’autoprotection.
5 - graduation a positionner le pyroélément par rapport a la lentille
(voir : fig. 7).
6 - trou pour vis de fixation.
7 - broches a configurer le détecteur :
PIR SENS. - réglage de la sensibilité du détecteur
(voir : fig. 2) ;
LED ON/OFF - activation/désactivation de la signalisation
a l'aide du voyant LED. La signalisation est
activée lorsque les broches sont fermées.

FIGURE 2. Mode de réglage de la sensibilité du détecteur
(A - basse sensibilité, B etaC — sensibilité moyenne, D - haute
sensibilité) [ (Il - broches fermées ; (=_=) - broches
ouvertes].

ZONE DE COUVERTURE

FIGURE 3. Zone de couverture du détecteur avec lentille

de type EWA.

La lentille EWA installée dans le détecteur en standard peut étre
remplacée par une autre :

LR - de longue portée avec controle de la zone d'approche :
portée 30 m ; largeur du faisceau principale de 3mala
fin de la portée.

VB - rideau vertical : portée 22,5 m ; largeur du faisceau
principale de 2,2 m a la fin de la portée.

INSTALLATION

1. Ouvrir le boitier (fig. 4).

2. Sortir la carte électronique.

3. Faire des traversées pour des vis et un cable dans 'embase

du boitier.

4. Faire passer le cable a travers le trou effectué.

5. Fixer 'embase du boitier au mur ou au support de fixation
fourni (fig. 5).

6. Fixer la carte électronique tout en tenant compte de la hauteur
d'installation du détecteur (fig. 7).

. Connecter les fils aux bornes correspondantes.

. Régler des parametres de fonctionnement du détecteur a 'aide
des cavaliers.

9. Fermer le boiter.
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VLASTNOSTI
+  Dudlni pyroelektricky element.
+  PIné digitalni algoritmus detekce pohybu.
+ Dvoucestna analyza signélu z pyrosenzoru, zaloZzena na hod-
noté a kvantité.
*  Funkce pfedpoplachu.
« Teplotni kompenzace.
Signalizace nizkého napéti (pokles napéti pod 9 V +5%).
OBRAZEK 1. Pohled na elektronickou desku detektoru.
1 - svorky:
NC —relé (NC)
TMP — tamper kontakt
COM - spole¢na zem
12V - napdjeci vstup
2 - ¢ervena LED kontrolka:
— predpoplach — kratké bliknuti (pfibl. 120 ms);
— poplach — sviti po dobu 2 sekund;
— startovaci stav — rychlé blikani;
— nizké napajeci napéti - sviti.
3 - pyroelement.
4 - tamper kontakt.
5 - méfitko pro umisténi pyroelementu vici Cocce (obrazek 7).
6 - montazni otvory.
7 - konfigura¢ni piny detektoru:
PIR SENS. - nastaveni citlivosti (viz obr. 2);
LED ONJ/OFF - povoleni/zakazani signalizace LED kontrolkou.
Signalizace je povolena pfi propojenych
pinech.

OBRAZEK 2. Nastaveni citlivosti (A—nizka citlivost,
B a C - stfedni citlivost, D — vysoka citlivost)

[ @D - piny propojeny; (= =) — piny rozpojeny].
DIAGRAM POKRYTi

OBRAZEK 3. Diagram pokryti prostoru detektorem s ¢oc-

kou EWA.

Standardné montovanou ¢ocku EWA, Ize volitelné vyménit za:

LR - ¢ocka s dlouhym dosahem: dosah 30 m; hlavni paprsek
3m 8iroky na konci dosahu, nebo
VB - ¢ocka typu zaclona: dosah 22,5 m; paprsek 2,2 m Siroky
na konci dosahu.

INSTALACE

1. Otevrete kryt podle (Obr. 4).

2. Vyjméte desku s elektronickymi sou¢astkami.

3. Vytvorte pfislusné montazni otvory pro Srouby a kabel v zadni
Casti krytu.

4. Protahnéte kabel vytvofenym otvorem.

5. Upevnéte zadni ¢ast krytu pfimo na sténu nebo k pfibalenému
drzéku (Obr. 5).

6. Nasadte a upevnéte desku s elektronickymi soucastkami
s ohledem na montéazni vysku detektoru (Obr. 7).

7. Pripojte vodice k pfislu$nym svorkam.

8. Pomoci propojek nastavte pracovni parametry detektoru.

9. Uzaviete kryt detektoru.

WLASCIWOSCI
« Podwéjny pyroelement.
«  Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.
+ Dwutorowa analiza sygnatu z pyroelementu: warto$ciowa
i ilodciowa.
« Funkcja prealarmu.
« Cyfrowa kompensacja temperatury.
« Sygnalizacja niskiego napiecia zasilania (spadek napigcia
ponizej 9V £5%).
RYSUNEK 1. Widok ptytki elektroniki czujki.
1- zaciski:
NC - przekaznik (NC)
TMP - styk sabotazowy
COM — masa
12V - wejscie zasilania
2 - czerwona dioda LED sygnalizujaca:
— prealarm — krétkie blysnigcie (ok. 120 ms);
— alarm — $wieci przez 2 sekundy;
— stan rozruchowy — szybko miga;
— niskie napiecie zasilania — $wieci.
3 - pyroelement.
4 - styk sabotazowy.
5 - podziatka do pozycjonowania pyroelementu wzgledem soczewki
(patrz: rys. 7).
6 - otwor na wkret mocujacy.
7 - kotki do konfiguracji czujki:
PIR SENS. - okreslanie czuto$ci czujki (rys. 2);
LED ON/OFF — wigczenie/wytaczenie sygnalizacji przy
pomocy diody LED. Sygnalizacja jest
wiaczona, gdy kotki sg zwarte.

RYSUNEK 2. Sposob ustawiania czutosci czujki (A — niska
czuto$¢, B i C — $rednia czuto$é, D — wysoka czuto$¢)

[ QD — kotki zwarte; (a_=) — kotki rozwarte].

OBSZAR DETEKCJI

RYSUNEK 3. Obszar detekcji czujki z soczewka typu EWA.
Standardowo montowang w czujce soczewkg EWA mozna wymieni¢
nainng:
LR - dalekiego zasiegu z kontrolg strefy podejscia: zasieg 30 m;
szeroko$¢ wigzki gtéwnej na kofcu zasiegu 3 m.
VB - kurtyna pionowa: zasigg 22,5 m; szeroko$¢ wigzki na
koricu zasiggu 2,2 m.
MONTAZ

1. Otworzy¢ obudowe (rys. 4).

2. Wyjaé plytke z elektronika.

3. Wykona¢ otwory pod wkrety i kabel w podstawie obudowy.

4. Przeprowadzi¢ kabel przez wykonany otwor.

5. Przymocowaé podstawe obudowy do $ciany lub do zatagczonego
uchwytu (rys. 5).

6. Zamocowac plytke elektroniki, uwzgledniajac przy tym
wysokos¢, na ktorej czujka zostata zamontowana (rys. 7).

7. Podtaczy¢ przewody do odpowiednich zaciskéw.

. Przy pomocy zworek ustawi¢ parametry pracy czujki.

9. Zamkna¢ obudowe czujki.
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EIGENSCHAFTEN
« Doppelter Pyroelement.
« Digitaler Bewegungserkennungsalgorithmus.
«  2-Wege-Signalanalyse aus dem Pyroelement:
Quantitativ- und Wertanalyse.
«  Funktion des Voralarms.
« Digitale Temperaturkompensation.
«  Signalisierung niedriger Spannungsversorgung
(Spannung unter 9 V +5%).
ABBILDUNG 1. Elektronikplatine des Melders.
1- Klemmen:
NC - Relais (NC)
TMP - Sabotagekontakt
COM - Masse
12V - Stromversorgungseingang
2 - rote LED signalisiert:
— Voralarm — kurzes Aufblitzen (ca. 120 ms);
— Alarm — leuchtet 2 Sek. lang;
— Anlaufmodus — blinkt schnell;
— Niedrige Speisespannung — leuchtet.
3 - Pyroelement.
4 - Sabotagekontakt.
5 - Justierung zum Positionieren des Pyroelements im Verhaltnis
zur Linse (siehe: Abb. 7).
6 - Montageoffnung.
7 - Pins zur Konfiguration des Melders:
PIR SENS. - Deﬁnlerung der Empfindlichkeit des Melders

(Abb. 2);
LED ON/OFF - Ein- /Ausschalten der Signalisierung Uber
D. Die LED-Anzeige ist aktiv, wenn die
Pins kurzgeschlossen sind.

ABBILDUNG 2. Einstellungsweise der Empfindlichkeit des
Melders (A — niedrig, B und C — durchschnitlich, D — hoch)

[ G - Pins kurzgeschlossen; (a_=) - Pins gedffnet].
ERFASSUNGSBEREICH

ABBILDUNG 3. Erfassungsbereich mit der Linse EWA.
Die standardmaRig im Melder montierte Linse EWA kann man
gegen eine andere Linse austauschen:

LR - Langstreckenlinse mit Kontrolle der Unterkriechzone:
Reichweite 30 m; Breite des Hauptstrahls am Ende der
Reichweite — 3 m.

VB - Vorhanglinse: Reichweite 22,5 m; Breite des Hauptstrahls
am Ende der Reichweite — 2,2 m.

MONTAGE

1. Gehause offnen (Abb. 4).

2. Die Elektronikplatine herausnehmen.

3. In der hinteren Geh3usewand Offnungen fir Kabel und
Schrauben ausfiihren.

4. Das Kabel durch die Offnung ziehen.

5. Das Hinterteil des Gehauses an der Wand oder der Halterung
befestigen (Abb. 5).

6. Die Elektronikplatine mit Riicksicht auf die Montagehdhe des

Melders befestigen (Abb. 7).

. Die Leitungen an entsprechende Klemmen anschlieRen.

. Mit Hilfe der Steckbriicken die Betriebsparameter des Melders einstellen.

9. Gehéuse des Melders schlieRen.
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EIGENSCHAPPEN
+  Dual pyro sensor element.
+ Volledige digitale motion detectie algoritme.
« Tweeweg pyro sensor signaal analyse, gebaseerd op waarde
en hoeveelheid.
+ Voor-alarm optie.
« Digitale temperatuur compensatie.
Lage voedingsvoltage signalering (voltage beneden de 9V 5%).
FIGUUR 1. Aanzicht van de elektronische print.
1- Aansluitingen:
NC - Relais (NC)
TMP - Sabotage contact
COM - Common ground
12V - Voeding ingang
2 - Rode gekleurde LED voor indicatie:
— Vooralarm — Kort knipperend (ongeveer. 120 ms);
— Alarm — AAN voor 2 seconden;
— Opstart status — Snel knipperend;
— Lage voeding voltage — AAN.
3 - Pyro elektrische sensor.
4 - Sabotage contact.
5 - Schaling voor het positioneren van de pyro elektrische sensor
t.o.v. de lens (zie: Fig. 7).
6 - Schroefgat voor het vast zetten.
7 - Detector configuratie pins:
PIR SENS. - Detector gevoeligheids instelling (zie Fig. 2);
LED ON/OFF —Aan/Uit zetten van de LED signalering. De
signalering is geactiveerd als de pins zijn
kortgesloten.

FIGUUR 2. Detector gevoeligheids instelling (A — lage gevoe-
ligheid, B en C — medium gevoeligheid, D — hoge gevoeligheid)
[ G - pins kortgesloten; (=_=) — pins open].

DETECTIE GEBIED

FIGUUR 3. Detectie gebied van de detector met een EWA
lens type.
De EWA lens is standaard gemonteerd in de detector, en kan
optioneel worden vervangen voor:
LR - Long range (long Beam): Bereik 30 m; en 3 m breed aan
het einde van het bereik;
VB - Verticale gordijnlens: Bereik 22.5 m; en 2.2 m breed
aan het einde van het bereik.
INSTALLATIE
1. Open de behuizing (Fig. 4).
2. Verwijder de print.
3. Maak openingen voor de schroeven en kabel in de achterkant
van de behuizing.
4. Voer de kabel in, in de daarvoor gemaakte opening.
5. Schroef de behuizing op de muur of plaats deze op de beugel
(Fig. 5).
6. Maak de print vast, met in acht neming van de installatie hoogte
van de detector (Fig. 7).
. Sluit de bekabeling aan op de corresponderende aansluitingen.
. Gebruik de jumpers om de juiste werking parameters in te
stellen voor de detector.
9. Sluit de behuizing van de detector.
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VLASTNOSTI
Dvajity pirelement
Digitalny algoritmus detekcie pohybu
Dvojnésobné analyza signalu z pirelementu: hodnota a pocet
Funkcia prealarmu
Digitalna kompenzacia teploty
Signalizacia nizkeho napétia napéjania (pokles napétia pod
9V 15 %)
OBRAZOK 1. Pohlad na dosku elektroniky detektora.
1- svorky:
NC - relé (NC)
TMP - tamper
COM - zem
12V - vstup napéjania
2 - ¢ervena LED-ka signalizuje:
— prealarm — kratke bliknutie (priblizne 120 ms);
— alarm - svieti 2 sekundy;
— Startovaci rezim - rychlo blika;
— nizke napétie napéjania — svieti
3 - pirelement
4 - tamper
5 - rysky na urcenie pozicie pirelementu vzhfadom na $o$ovku
(pozri: obr. 7)
6 - otvor na Uchytny skrutku
7 - jumpre na konfiguréciu detektora:
PIR SENS. - nastavenie citlivosti detektora (obr. 2);
LED ON/OFF - zapnutie/vypnutie signalizacie LED-kou.
Signalizécia je zapnuta, ked je jumper na-
sadeny.

OBRAZOK 2. Sposob nastavovania citlivosti detektora
(A - nizka citlivost, B a C — stredna citlivost, D — vysoka citli-
vost) [ (Il — nasadeny jumper; (s_=) - bez jumpera].
KONTROLOVANY PRIESTOR

OBRAZOK 3. Kontrolovany priestor detektora so $o$ovkou
typu EWA.
Sogovky typu EWA dodavant s detektorom je mozné vymenit
za ind:
LR - 8oSovka typu daleky dosah s kontrolou priestoru pod
detektorom: dosah 30 m; $irka li¢a na konci dosahu 3 m.
VB - $oSovka typu zéclona: dosah 22,5 m; $irka li¢a na
konci dosahu 2,2 m.
MONTAZ
1. Otvorit kryt (obr. 4).
2. Vybrat dosku s elektronikou.
3. Do zadnej Casti krytu urobit otvory pre skrutky a kébel.
4
5

. Pretiahnut kabel cez otvor.
. Pripevnit zadnu €ast krytu na stenu alebo na prilozend konzolu
(obr. 5).
6. Pripevnit dosku elektroniky. Treba pamétat na nastavenie
vysky montaZe detektora pomocou pozi¢nych rysiek (obr. 7).
. Pripojit vodice na zodpovedajlice svorky.
8. Pomocou jumperov nastavit parametre ¢innosti detektora.
9. Zatvorit kryt detektora.
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FEATURES
«  Dual element pyrosensor.
« Fully digital motion detection algorithm.
«  Two-way pyrosensor signal analysis, based on value
and quantity.
+  Pre-alarm feature.
« Digital temperature compensation.
+  Low supply voltage signaling (voltage drop below 9 V +5%).
FIGURE 1. View of detector electronics board.
1- terminals:
NC - relay (NC)
TMP - tamper contact
COM - common ground
12V - supply input
2 - red color LED to indicate:
— prealarm — short flash (approx. 120 ms);
— alarm — ON for 2 seconds;
— starting state — blinking rapidly;
— low supply voltage — ON.
3 - pyroelectric sensor.
4 - tamper contact.
5 - scale for positioning of pyroelectric sensor against
the lens (see: Fig. 7)
6 - fixing screw hole.
7 - detector configuration pins:
PIR SENS. - setting detector sensitivity (see Fig. 2);
LED ON/OFF - enabling/disabling the LED signaling.
The signaling is enabled when
the pins are shorted.

FIGURE 2. Setting the detector sensitivity (A—

low sensitivity,

B and C — medium sensitivity, D — high sensitivity)

[ @D - pins shorted; (=) — pins open].

COVERAGE AREA

FIGURE 3. Coverage area of a detector with EWA type lens.
The EWA lens, mounted in the detector as standard, can be
optionally replaced with:

LR - long range array: range 30 m; main beam 3 m wide
at the end of range.

VB — vertical barrier array: range 22.5 m; beam 2.2 m wide
at the end of range.

INSTALLATION
1. Open the enclosure (Fig. 4).
2. Remove the electronics board.
3. Make the openings for screws and cable in the enclosure base.
4. Pass the cable through the prepared opening.
5. Fix the enclosure base to the wall or to the attached
bracket (Fig. 5).
6. Fasten the electronics board, taking into consideration the
height of detector installation (Fig. 7).
7. Connect the wires to the corresponding terminals.
8. Using jumpers, set the working parameters of the detector.
9. Close the detector enclosure.

CBOUCTBA
CAiBOEHHbII MMPO3MIEMEHT.
LinchpoBoit anroputm 0BHapyKeHINs ABIKEHMS.
[IByxthakTOpHIit aHAMM3 CUrHaNa: Ka4eCTBEHHBIN U KOMMYECTBEHHBIN.
DyHKLMA NpesiBapUTENBHOIA TPEBOTY.
Linchposas komneHcaLms Temneparypbi.
CI/II'H&.I'II/BBLMSI HU3KOr0 HaNpPsHKeHNA NUTaHusa (I'Ia/:leHIlle Hanps-
XeHus Huke 9 B £5%).
PUCYHOK 1. Bua nnatbl 3neKTpOHMKN N3BeLLaTENs.
1- Knemmbl:
NC - pene (NC)
TMP — TamnepHblit KOHTaKT
COM - macca 0 B
12V - Bxop nuTaHus
2 - KpaCHbIil CBETOAVMO/ ANS MHAVKALWK:
— NpefBapuTenbHOI TPEBOY — KOPOTKAs BCTbILLKA CBETOAMO-
na (npubn. 120 mc);
— TPeBOrM — CBETOAMOA FOPUT B TEUEHNE 2 CEeKyHA;
— MyCKOBOTO COCTOSHMSA — CBETOANOA BbICTPO MUraeT;
— HIU3KOTO HaNpSKEHNs MUTaHNS — CBETOAMOA FOpHT.
- NUPO3NeMEHT.
- TaMnepHbI KOHTAKT.
- WKana ns No3VLMOHNPOBAHMA MMPO3NEMEHTA NO OTHOLLEHNIO
K nMH3e (cM.: puc. 7).
0TBEPCTME MOf KPENEXHbIIA LLypyn.
LWTbIPbKA AN HaCTpOVIKM n3sewarens:
PIR SENS. - onpepensieT 4yBCTBUTENLHOCTL M3BELLATENS

~o oahsw

(pvc. 2);

LED ON/OFF - BKio4eHne/BbIKNIO4EHe CBETOAVOAHOM Cur-
HammMsauuu. CurHanusaums BIOYeHa, ecriu
LUTBIPbKY 3aMKHYTI.

PUCYHOK 2. Cnocob ycTaHoBKM YyBCTBUTENBHOCTY M3BELLA-
Tens (A — HU3Kas YyBCTBUTENBHOCTb, B 1 C — cpegHsis uyBCTBU-
TenbHoCTb, D — Bbicokas yyscTauTensHocTs) [ (Il — WTbipbki
3aMKHYTbl; (=) — WTbIPKN PA3OMKHYTBI].

OXPAHAEMAS NJ10| b

PUCYHOK 3. OxpaHsiemas nnoLuaab u3seLLaTens ¢ IMH30M
Tuna EWA.

B u3BeLatene ycTaHoBneHa CBEPXLLMPOKOYrofbHas nuH3a (EWA),
HO €e MOXHO 3aMeHNTb APYroi NMH30M:

LR — janbHero [eiCTBuS ¢ KOHTponem 30Hbl 4oCTyna (Tun
«KOPUAOPY): AanbHOCTb 30 M; LUMPUHA MABHOTO Nyya
B KOHLIE JarnbHOCTH 3 M.

VB - BepTuKkarbHast WTopa: AanbHOCTb 22,5 M; LIMpWHA [aBHOMO
nyy4a B KOHLE AanbHOCTH 2,2 M.

MOHTAX

1. Otkpoiite kopnyc (puc. 4).

2. [leMOHTMpYItTe Nnaty 3neKTPOHMKM.

3. [oarotoBLTe OTBEPCTUS MO LLYPYMbI U KaBenb B 3afHEN CTeHKe
Kopryca.

4. TposeauTe kabenb Yepes NOArOTOBNEHHOE OTBEPCTHE.

5. 3akpenuTe 3a[HI0I0 CTEHKY KOpMyca K CTEHE UIN KPOHILTEIHY,
nocTaBnseMoMy BMECTe C u3BeLLatenem (puc. 5).

6. 3akpenuTe nnaty 3MeKTPOHUKY, YYUTbIBasH BbICOTY MOHTaXa
u3BeLyarens (puc. 7).

7. TloakmniounTe NPOBOAA K COOTBETCTBYIOLMM KrleMMaM.

8. C nomoLLbto nepemblyek ycTaHoBuTe paboune napameTpsl u3-
BeLarens.

9. 3akpoiiTe Kopryc u3BeLLaTens.

DISEGNO 2. Modalita di regolazione della sensibilita del rile-
vatore (A - sensibilita bassa, B e C - sensibilita media, D — sen-
sibilita alta) [ @ild — pin cortocircuitati; (a_=) — pin aperti].
AREA DI COPERTURA

DISEGNO 3. Area di copertura del rilevatore con lente di
tipo EWA.

Le lenti EWA, sono montate nel rilevatore come standard, possono
essere eventualmente sostituite con altre:

PROPRIETA
+ Sensore Piroelettrico a doppio elemento.
«  Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.
« Doppia analisi del segnale proveniente dal piroelemento:
qualitativa e quantitativa.
+ Funzione di pre-allarme.
« Compensazione digitale della temperatura.
+  Segnalazione di tensione di alimentazione bassa (caduta della
tensione al di sotto di 9 V £5%).
DISEGNO 1. Vista della scheda elettronica del rilevatore.
1 - morsetteria:
NC - relé (NC)
TMP — contatto anti-manomissione
COM - massa
12V - ingresso alimentazione +12 Vcc
2 - LED rosso di segnalazione:
— del pre-allarme — lampeggio breve (circa 120 ms);
— dell'allarme — si illumina per 2 secondi;
— dello stato di inizializzazione — lampeggi rapidi;
— di bassa tensione alimentazione — acceso fisso.
3 - sensore piroelettrico.
4 - contatto anti-manomissione.
5 - scala per il posizionamento del sensore piroelettrico relativa-
mente alle lenti (vedi: dis. 7).
6 - foro per la vite di fissaggio.
7 - pin per la configurazione del rilevatore:
PIR SENS. - definizione della sensibilita del rilevatore (dis. 2);
LED ON/OFF - abilitazione/ disabilitazione della segnalazione
attraverso l'ausilio del LED. La segnalazione
¢ abilitata quando i pin sono cortocircuitati.

LR - area di copertura remota con controllo della zona di pas-
saggio: campo di copertura = 30 m; larghezza del raggio
principale al termine del campo di copertura =3 m.

VB - tenda verticale: campo di copertura = 22,5 m; larghezza
del raggio al termine del campo di copertura = 2,2 m.

MONTAGGIO

<]

9.

. Aprire I'alloggiamento (dis. 4).
. Rimuovere la scheda elettronica.
. Praticare sulla base dell'alloggiamento i fori per le viti

ed il cavo.

. Condurre il cavo attraverso il foro praticato.
. Fissare la base dell'alloggiamento alla parete, oppure al suo

supporto (dis. 5).

. Fissare la scheda elettronica, tenendo in considerazione I'altezza,

alla quale il rilevatore deve essere installato (dis. 7).

. Collegare i cavi ai relativi morsetti.
. Attraverso l'ausilio dei jumper, regolare i parametri operativi

del rilevatore.
Chiudere I'alloggiamento del rilevatore.

XAPAKTHPIZTIKA
+  AmmAd oToixeio TaBnTIKoU uTTEPUBPOU QIoBNTAPa (pyrosensor).
+  [Aipwg wniakdg akydpiBUog avixveuong kivnong.
+  Agbnmpag dmAiG avaAuong aripartog, pe Baon Tv TIPA Kai
TV T006TNTA.
«  Aermoupyia Tpo-ouvayeppoU.
* Wnoiakr Beppokpaciakr avTioTabuion.
+  Edomoinon xapnAig Tpogodoaiag (1éon xaunAdtepn
Twv 9V £5%).
EIKONA 1. Ameikdvion TG nAeKTpoVIKiG TTAaKETag Tou
QVIXVEUTH.
1 - TeppaTiopoi (KAEPEVG):
NC - peAé (NC)
TMP — emragr| TTpooTaaiag UAIKoU (tamper)
COM - koo
12V - gioodog Tpopodoaiag
2 - kokkivo LED yia évdeign:
— TIpoouvayepuds — alvTopo avaBoapnoua (pAag, TepiTou
20 msec)
- cuvuvspuég ON yia 2 ﬁzunpf))\cma
- KaTGoTaoN EvepyoToinong — ypriyopo avapéopnapa
— xaunAd Téon Tpogodoaiag — ON.
3 - TruponAekTpIKOG QIoBNTAPAG.
4 - emagn TpooTaciag UAikou (tamper)
5 - kAipaka TOTTOBETNGNG TOU TTUPONAEKTPIKOU ITBNTAPG ATTEVAVTI
070 PaKo (BAéTeTe: EIk. 7).
6 - ot 10650 TG Bidag Uszzwcng
7 - aKideg PUBUIONG AVIXVEUTH:
PIR SENS. - pUBuion euaioBnaiag avixveutr) (BAémere Eik. 2);

LED ON/OFF - evepyotroinon/atevepyotoinorn evoeigewy
Auyviag LED. Or evoeiteig ival evepyotrol-
NUEVEG OTAV OI AKIDEG EIVOI YEPUPWHEVEG.

EIKONA 2. P06uion euaiobnaiog avixveuTr (A — xapnAr eual-

oBnoia, B kai C — peoaia evaiobnaia, D —

uynAn evaiobnaia)

[ @D - oKideG yepupwpéveg; (m_m) — akideg avoixTég].
NEPIOXH KAAYWHE

EIKONA 3. MMepioxn kGAuyng evog avixveuTr| e TUTIO @akoy
EWA (Extra Wide Angle: utrepeupuywviog).

o cquég EWA trou €ival TOTToBeTnEVOG EpYOOTATIOKG O QVIKVEUTH,
UTTOpPET TIPOTIPETIKG VO QVTIKOTAOTOBET E:

LR- pzvq)\ou Hrikoug eupéAeia: eppéAeia 30 H €0pOg KEVTPIKNG
aKnvag 3poro 'IE)\Og NG eUBEAeIaG, 1

VB — katakopu@o @pdypa: epBéieia 22,5 y, aktiva 2,2 p
€0pog 70 TEAOG TNG EUPEAEING.

ErFKATAZTAZH

o s wNo-o

o~

. AgaipéoTe 1o TrEpiBAnua (Eik. 4).
. A@aip£oTe TNV NAEKTPOVIKN TTAGKETL.
. AnpioupynoTe TIg oTTEG yia TIG Bideg Kal To kaAwdio oTn Bdon

TOU TrEPIBAPATOG.
MepdoTe 10 KAAWBIO PECT ATIO TV AVTIOTOIKN OTTH.

. ZTEPEWOTE TNV Bdon Tou TEPIBARUATOG GTOV TOiXO i OTO

emouvamTopevo otipiypa (Eik. 5).

. ZTEPEWOTE TNV NAEKTPOVIK TTAQKETA, AauBdvovTag uTéyn 1o

Uyog TnG eyKaraoTaong Tou avixveuTn (Eik. 7).

. ZUVOEOTE T KAAWDIA OTOUG QVTIOTOIXOUG TEPHATIOHOUG (KAEHEG).
. XpnoipoTroINaTe Toug BPaXUKUKAWTAPES YIO VO OPICETE TIG

TIAPAPETPOUG AEITOUPYIOG TOU QVIXVEUTH.

. KAeioTe 10 TrEpiBAnua Tou avixveuTr.

O NN NN,
€
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PR sens.( 4 S

A2 o —@)

LED ON/OFF JP3 (=)

o

T3

\ )

JP1ED JP1 G
FPIR SENS P2ED FPIR SENS P2

JP1Em) JP1 G
FPIR SENS 1P G FPIR SENS JP2 GE

NC_NC TMP TMP COM 12V 24m

BJIACTUBOCTI
[MopgiiHMiA NiPOENEKTPUYHMA EeNnemeHT.
*  Lndbposuit anroputm BUSBMEHHS PYXY.
«  [lBoKaHaribHUit aHani3 curHany Bif NipoenemeHTy: 3a 3HaueH-
HAM i 3a KinbKICTIO.
*  OyHKUiA NnepeaTpuBory.
*  Ludposa komneHcaliis Temneparypu.
+  CurHaniaaList HU3bKOI Hanpyrv XUBNEHHs (MadiHHA Hanpyri
Hkde 9 B +5%).
MAJIOHOK 1. Burnsia nnati enekTpoHikv crosiluysaya.
1- knemu:
NC - pene (NC)
TMP — TamnepHWit KOHTaKT
COM - maca 0B
12V — BXif XMBNEHHs
2 - YepBOHWIt CBITNOAIOA ANS iHAVKaLi:
— nepeaTpUBOrY — KOpOTKMiA cnanax (npubn. 120 mc);
— TPWBOTY — CBITUTLCA NPOTATOM 2 CeKYHA;
— CTaHy nycKy — LWBMAKO MEPEXTUTb;
— HU3bKOI HaNpyryv XVUBMEHHS — CBITUTLCA.
3 - nipoenemeHT.
4 - TamMnepHWit KOHTaKT
5 - Wkana Ans no3uLitoBaHHA NipOENeMeHTY Nno BifHOLLEHHIO A0
niH3u (aue. man. 7).
6 - OTBip AANA KPINUMBLHOTO LWypyna.
7 - WTWUPKW NS HanalITyBaHHA CroBillyBaya:
PIR SENS. — Bu3Hayae uyTvBICTb criosillysaqa (mar. 2);
LED ON/OFF - BBIMKHEHHSI/BUMKHEHHS! CBITNOZIOAHOT iHAU-
KkaLii. CurHaniaaLisi BBIMKHEHa, SIKLLO LUTUPKK
3aMKHYTI.

MAJIOHOK 2. Cnoci6 BcTaHOBNEHHS YyTNUBOCTI CMOBi-

ulysaya (A — HU3bka YyTnnBICTb, B i C — cepeaHs vyTnmBicTb,

D - Bucoka YyTnMBICTb)

[ (D — uTVPKV 3aMKHYTI; (8 =) — LITMPKKM PO3IMKHYTI].

PALIYC Aili CMOBIWYBAYA

MAJIOHOK 3. Papiyc aii cnosiluysada 3 niH3oto Tuny EWA.

Y cnoilyBavi BCTaHOBMEHa Lnpoka kyTosa NiHza EWA, ane ii

MOXHa 3aMiHWTL Ha iHLLY:

LR - panexoi 4ji 3 KOHTPONEM 30HM JOCTYMY (TUN KKOPUAOP»):
pagiyc Aii 30 M; WMPWUHA rONOBHOMO NPOMEHS B KiHLi
paaiycy Aii 3 m.
VB - BepTukanbHa 3asica: pagiyc Aii 22,5 M; LuMpuHa ronos-

HOTO NPOMeHs! B KiHLi paaiycy Aii 2,2 M.

BCTAHOBNEHHA

Cnig;

1. BinkpuTu kopnyc (man. 4).

2. [leMOHTYBaTV NNaty enexkTpoHiku.

3. Migrotysatv oTBOPU NiA Wypynu i kabeni y 3aaHiit CTiHLi

Kopnycy.
4. TlpoTsirHyTh kabenb Yepes NiAroToBNeHuiA OTBip.
5. TpuKpinuTV 3aAHI0 CTiHKY KOpMyCy A0 CTiHW aBo KPOHLUTENHY,
AIKUA BXOAMTb Y KOMMAEKT 3i CnoilyBayem (man. 5).
6. 3akpinuTi Nnaty enekTpoHIk1, BpaxoBytoUm BACOTY BCTAHOB-
NeHHs crosillyBaya (man. 7).
. Mig'eaHat npoBoaAM 0 BIANOBIAHMX KNEM.
. 3a 4ONOMOroi0 NepeMnUyoK BCTaHOBUTK pobodi napameTpu
crositysava.
9. 3akpuTit Kopmyc crosillyBaya.

oo~

PROPIEDADES
« Pirosensor doble.
« Algoritmo digital de deteccion de movimiento.
* Andlisis bidireccional de sefial desde el pirosensor, basado en
el valor y la cantidad.
«  Funcién de prealarma.
»  Compensacion digital de temperatura.
+ Sefializacion de baja tension de alimentacion (el voltaje
desciende por debajo de 9V +5%).
FIGURA 1. Vista de la placa electronica del detector.
1- contactos
NC —relé (NC)
TMP — contacto de la proteccion antisabotaje
COM — masa
12V — entrada de alimentacion
2 - diodo rojo LED para indicar:
— prealarma - flash corto (aprox. 120 ms);
— alarma — ON durante 2 segundos;
— estado inicial - parpadeo rapido;
— tension baja de alimentacion — ON.
3 - pirosensor.
4 - contacto de la proteccion antisabotaje.
5 - escala para posicionar el pirosensor en relacion a la lente
(ver: fig. 7).
6 - perforacion para el tornillo de fijacion.
7 - pins para la configuracion del detector:
PIR SENS. - ajuste de sensibilidad del detector
(ver: fig 2);
LED ON/OFF - activacion/desactivacion de la sefalizacion
através del diodo LED. La sefalizacion esta
activa cuando los pins estan cerrados.

FIGURA 2. Método para el ajuste de sensibilidad del detector
(A - baja sensibilidad, B y C — media sensibilidad, D - alta
sensibilidad) [ (il — pins cerrados; (=_=) - pins abiertos].
AREA DE COBERTURA

FIGURA 3. Area de cobertura del detector con la lente de
angulo amplio tipo EWA instalada.
En estandar, las lentes de tipo EWA estan instaladas en el detector
pero pueden ser reemplazadas por:
LR - la lente de de gran alcance con el control de la zona de
deteccion: rango 30 m; anchura del haz principal de 3
m en el extremo del rango, o bien
VB - la cortina vertical: rango 22,5 m; del haz principal de
2,2m. en el extremo del rango.
INSTALACION
1. Abrir la caja (fig. 4).
2. Retirar la placa electronica.
3. Hacer perforacnones adecuadas para los tornillos y un cable
en la base de la caja.
4. Pasar el cable por la perforacion realizada.
5. Fijar el panel posterior de la caja a la pared o al soporte
incluido.
6. Fijar la base de la caja a la pared o al soporte incluido (fig. 5).
7. Tomando en consideracién la altura en la que el detector ha
sido instalado, fijar la placa base (fig. 7).
8. Conectar los cables con los contactos convenientes.
9. Ajustar los parametros de funcionamiento del detector a través
de los jumpers.
10. Cerrar la caja del detector.

TULAJDONSAGOK
Dudl-elemes pyroszenzor.
+ Teljesen digitalis mozgasérzékelési algoritmus.
+  Kett6s jelelemzés, érték és mennyiség alapjan.
+  Elériasztés.

Digitalis hémérséklet kompenzalas.
Alacsony tapfesziiltség jelzés (9 V +5% feszliltségszint alatt).
ABRA 1. Elektronikai krtya nézete.
1- csatlakozok:
NC —relé (NC)
TMP — szabotazskapcsol6
COM - kdz6s fold
12V - tapfesziiltség bemenet
2 - piros LED jelzései:
— el6riasztas — rovid villanas (kb. 120 ms);
— riasztas — 2 mp-es felvillanas;
— inditas — gyors villogas;
— alacsony tapfesziiltség - folyamatos vilagitas.
3 - pyroelektromos érzékeld.
4 - szabotazskapcsold.
5 - pyroelektromos érzékeld lencséhez képest elfoglalt helyzetét
jelz6 beosztas (lasd: 7. abra).
6 - rogzitécsavar nyilas.
7 - érzékelé miikodését beallit érintkezok:
PIR SENS. - érzékel6 érzékenysége (lasd: 2. abra);
LED ONJ/OFF - visszajelz6 LED engedélyezése / letiltasa.
Avisszajelz6 LED miikodése a rovidzar
felhelyezett allapotaban van engedélyezve.

ABRA 2. Erzékels érzékenységének beallitasa (A — alacsony
érzékenység, B és C - kdzepes érzékenység, D — magas
érzékenység)

[ (I - ¢rintkezOk rovidrezarva; (s_=) — érintkezok nyitva).
ERZEKELESI TERULET

ABRA 3. Erzékel6 érzékelési teriilete EWA tipust lencsével.
Az érzékelo alaphelyzetben EWA tipust lencsével van szerelve,
amely kicserélhet6 a kdvetkezokre:
LR - hosszu kiterjedésii: 30 m-es tartomany; a sugar 3 m
széles a tartomany végén; vagy
VB - fliggéleges sorompé: 22,5 m-es tartomany; a sugar
2,2 m széles a tartomany végeén.
FELSZERELES
1. Nyissa ki a hazat (4. abra).
2. Tavolitsa el az aramkéri lapot.
3. Készitse el a haz hatoldalan a csavarok és a kabelatvezetés
nyilasait.
4. Vezesse 4t a kabelt az elkészitett nyilason.
5. Rogzitse a haz hatoldalat a falra vagy a mellékel tartéhoz
(5. Abra)
6. Rogzitse az elektronikai kartyat az érzékeld szerelési magas-
saganak figyelembevételével (7. Abra).
. Csatlakoztassa a vezetékeket a megfelelé sorkapcsokhoz.
8. Ardvidzarak hasznalataval allitsa be az érzékel6 miikodési
paramétereit.
9. Zarja vissza az érzékel6 hazat.

~



RYSUNEK 4. Sposob otwarcia obudowy.
RYSUNEK 5. Sposoby montazu czujki.
RYSUNEK 6. Montaz czujki na uchwycie.

Uwaga: W celu zapewnienia zgodno$ci z wymaganiami normy
EN50131-2-2 czujka nie powinna by¢ montowana na
uchwycie.

RYSUNEK 7. Sposdb pozycjonowania ptytki elektroniki w celu
optymalizacji obszaru detekcji czujki. W zalezno$ci od wysokosci
montazu $rodkowa kreska podziatki powinna znajdowac sig:
naprzeciw wskaznika na obudowie (montaz na wysokosci 2,4 m),
powyzej wskaznika (montaz wyzej niz 2,4 m — przykiad B) lub
ponizej wskaznika (montaz nizej niz 2,4 m — przyktad D).
URUCHOMIENIE

1. Wigczy¢ zasilanie czujki. Dioda LED zacznie miga¢ (jesli kotki
LED ON/OFF sg zwarte).

2. Kiedy czujka przejdzie w stan pracy (dioda LED przestanie
migac), przeprowadzi¢ test zasiegu czujki, czyli sprawdzi¢,
czy poruszanie sie w nadzorowanym obszarze spowoduje
uruchomienie przekaznika alarmowego oraz zaswiecenie
diody.

3. W razie potrzeby zmieni¢ czuto$¢ czujki (kotki PIR SENS.).

Dekl : 9

DANE TECHNICZNE

Napigcie zasilania

Pobér pradu w stanie gotowosci
Maksymalny pobér pradu
Dopuszczalne obcigzenie stykow
przekaznika (rezystancyjne)
Czas sygnalizacji alarmu
Wykrywalna predkos$é ruchu
Spetniane normy

Stopien zabezpieczenia

wg EN50131-2-2

Klasa $rodowiskowa
wg EN50130-5

Zakres temperatur pracy
Wymiary

Zalecana wysoko$¢ montazu
Masa

www.satel.eu/ce

Sci jest di

MAJIOHOK 4. Cnoci6 sigkpuTTs koprycy.

MAJIOHOK 5. Cnoci6 BcTaHOBNEHHs croBillysaya.

MAJIOHOK 6. BcraHoBneHHs CnoBilLyBaya Ha KPOHLUTEIHI.

Yeaza: [insi dompumarHs eumoe Hopmu EN50131-2-2 criosiuysay
He Mae 6CMaHoeI18amuch Ha KpOHWMEUHi.

MAJIFOHOK 7. Cnoci6 nosuuitoBaHHs nnaTtu enekTpoHiku
3 MeTo onTuMisaLlii pagiycy Aii crosillysaya. 3anexHo Big
BUCOTY BCTAHOBMEHHS CEPE/HIi LUTPUX LUKAN Ma€ 3HaxoauTUCh
HaBMPOTH MO3HAYKV Ha KOPMyCi (BCTAHOBNEHHS Ha BUCOTi 2,4 M.),

pod

TEXHIYHI JAHI

12V DC £15%
10 mA

12mA

40mA/ 16V DC
2s

0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2

I

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm
24m

90g

Hanpyra xvBnexHs

CnoxuBaHHs CTpymy

Yy CTaHi roToBHOCTI
MakcumanbHe

CMOXVBAHHS! CTPYMY

[lonycTime HaBaHTaxXeHHs!

Ha KOHTaKTax pene (pesucTuBHe)
TpwBanicTb curHany Tpueoru

BYLLE MO3HAYKM (BCTAHOBNEHHS Ha BUCOTI NoHad 2,4 M. — np B icTb pyxy
B)ngginlgoﬁi NO3HaYKM (BCTAHOBMEHHS Ha BUCOTI MeHLue 2,4 M. BianosiaHicTs craHAapTam
3ANYCK ) PiseHb Gesnekn no EN50131-2-2
Cnig: Knac po6oyoro cepeposuLia

1. BBIMKHYTM XMBNeHHs cnosillysaya. CsiTnogioa nouxe no EN50130-5

MEpEXTITU (SKLO BCTAHOBMEHa nepeminyka Ha Wrmupkn LED
ONJ/OFF).

2. Konu cnosillyBay nepeiae y CTaH roToBHOCTI 10 po6oTn
(cBiTnogion nepectaHe MepexTiTH), NPOBECTU NEPEBipKY
pagiycy Aii cnosillysaya, TO6TO NEPEBIPUTH, YN PYX Y 30HI,
sIKa OXOPOHAETbCA, Npu3sede A0 BBIMKHEHHS! TPUBOXHOIO
pene i 4o 3aropaHHs caitnoaioay.

3. [pu HEObXiAHOCTI 3MIHMTY YYTNMBICTb CMIOBILLYBAYa (LUTUPKM
PIR SENS.).

[liana3oH poGounx Temnepatyp
[aBapuTHi poamipu kopnycy
PekomeHaoBaHa BUcoTa
BCTaHOBIEHHS

Maca

ThCA Ha canTi www.satel.eu/ce

DISEGNO 4. Modalita di apertura dell'alloggiamento.
DISEGNO 5. Modalita di montaggio del rilevatore.
DISEGNO 6. Montaggio del rilevatore sul supporto.

Attenzione: Allo scopo di assicurare il rispetto dei requisiti della
normativa EN50131-2-2, il rilevatore non dovrebbe
essere montato sul supporto.

DISEGNO 7. Modalita di posizionamento della scheda elettronica
allo scopo di ottimizzare I'area di copertura del rilevatore. A seconda
dell'altezza dell'installazione, la linea media della scala dovrebbe
trovarsi: di fronte all'indicatore posto sull'alloggiamento (per
un montaggio ad un’altezza di 2,4 m — esempio A), al di sopra
dell'indicatore (per un montaggio ad un’altezza superiore a 2,4 m -
esempio B) , oppure al di sotto dell'indicatore (per un montaggio
ad un’altezza inferiore a 2,4 m — esempio D).

ACCENSIONE

1. Inserire I'alimentazione del rilevatore. Il LED inizia a lampeggiare
(se i pin LED ON/OFF sono cortocircuitati).

2. Quando il rilevatore passa nello stato operativo (il LED smette
di lampeggiare), effettuare il test del campo di copertura,
cioé a dire, controllare se i movimenti all'interno dell’area
supervisionata provocano I'attivazione del rele di allarme
e 'accensione del LED.

3. Nel caso si rendesse necessario, modificare la sensibilita del
rilevatore (pin, PIR SENS.).

La dichiarazione di conformita puo essere consultata sul sito: www.satel.eu/ce

OBRAZOK 4. Sposob otvorenia krytu.
OBRAZOK 5. Moznosti montaze detektora.
OBRAZOK 6. Monté detektora na konzolu.

Pozor: Kvéli zhode s pozZiadavkami normy EN50131-2-2 nesmie
byt detektor montovany na konzolu.

OBRAZOK 7. Spdsob nastavenia dosky elektroniky na zaistenie
optimalneho dosahu detekcie detektora. V zavislosti od vysky
montéZe sa musi strednd ryska nachadzat: oproti ryske na kryte
(montaz vo vyske 2,4 m), nad ryskou na kryte (montaz nad 2,4 m—
priklad B) alebo pod ryskou (montaz pod 2,4 m — priklad D).

SPECIFICHE TECNICHE

12 B DC +15%
10 MA

12 vA

40mA/ 16 BDC

2c
0,3..3mlc

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2
Il

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 MM

24m
90r

Tensione di alimentazione
Assorbimento energetico

in stato di pronto

Assorbimento energetico
massimo

Carico massimo ammissibile dei
contatti dei rele (carico resistivo)
Tempo di segnalazione di allarme
Velocita di movimento rilevabile
Conformita ai requisiti

Livello di sicurezza secondo
EN50131-2-2

Classe ambientale secondo
EN50130-5

Range della temperatura di lavoro
Dimensioni

Altezza di montaggio consigliata
Peso

12V DC £15%
10 mA

12 mA

40mA/ 16V DC

2s

0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grado 2

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm
24m

90g

SATEL ITALIA srl
Via Ischia Prima, 280, 63066 Grottammare (AP), ITALIA
tel. 0735 588713, info@satel-italia.it
www.satel-italia.it

TECHNICKE INFORMACIE

Napétie napajania
Odber pridu

v pohotovostnom rezime
Maximalny odber pradu

Pripustné zataZenie
kontaktov relé

Cas signalizacie alarmu
Detekovana rychlost pohybu

Splnené normy

SPUSTENIE

1. Zapnut napdjanie detektora. LED-ka zacne blikat (ak je
nasadeny jumper LED ON/OFF).
2. Ked detektor prejde do reZzimu cinnosti (LED-ka prestane blikat),

Stuperi zabezpecenia
podfa EN50131-2-2
Trieda prostredia

vykonat test dosahu, &ize skontrolovat &i reakcia detektora podra EN50130-5
na pohyb v kontrolovanom priestore aktivuje relé a LED-ka Pracovna teplota
detektora sa rozsvieti. Rozmery

3. V pripade potreby zmenit citlivost detektora (jumper PIR
SENS.).

Odportcana vyska montaze
Hmotnost

12V DC +15 %
10 mA

12mA

40mA/ 16V DC

2s

03..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm
24m

90g

HDSecurity s.r.o.
Hviezdna 38, 821 06 Bratislava, SR
tel. +421 (0)2 45259074, fax +421 (0)2 45259073
e-mail: info@hdsecurity.sk, www.hdsecurity.sk

Vyhlasenie o zhode si mozno pozriet' na www.satel.eu/ce

FIGURE 4. Removing the cover.
FIGURE 5. Ways of installing the detector.
FIGURE 6. Mounting the detector on the bracket.

Note: For compliance with the requirements of EN50131-2-2, the
detector shall be installed directly on the mounting surface,
without the additional bracket.

FIGURE 7. The way of positioning the electronics board to
optimize the coverage area. Depending on the mounting height,
the medium scale line should be: aligned with the mark on the
enclosure (installation at a height of 2.4 m), situated above the
mark (installation higher than 2.4 m — example B) or below the

mark (installation lower than 2.4 m — example D).

START-UP

1. Switch the detector power on. The LED will start blinking
(if the LED ON/OFF pins are shorted).

2. When the detector enters its working state (the LED will stop
blinking), carry out the detector range test, i.e. check that
movement within the coverage area will activate the alarm
relay and lighting of the LED.

3. If necessary, change the detector sensitivity (pins PIR
SENS.).

The declaration of conf

SPECIFICATIONS
Supply voltage 12V DC £15%
Standby current consumption 10 mA
Maximum current consumption 12 mA
Relay contacts rating
(resistive load) 40mA/16VDC
Alarm signaling time 2s
Detectable speed 0.3..3m/s

Standards complied with
Security grade according
to EN50131-2-2

Environmental class according
to EN50130-5

Operating temperature range
Dimensions

Recommended installation height
Weight

d at www.satel.eu/ce

FIGURE 4. Mode d'ouverture du boitier.
FIGURE 5. Modes d'installation du détecteur.
FIGURE 6. Installation du détecteur sur le support de fixation.

Note : Conformément aux exigences de la norme EN50131-2-2,
le détecteur ne peut pas étre installé sur le support de
fixation.

FIGURE 7. Mode de positionnement de la carte électronique

pour optimiser la zone de couverture. En fonction de la hauteur

d'installation, le trait central de la graduation doit étre situé : en
face de l'indicateur sur le boitier (installation a la hauteur de

2,4 m), au-dessus de l'indicateur (installation au-dessus de 2,4 m—

exemple B) ou au-dessous de l'indicateur (installation au-dessous

de 2,4 m - exemple D).

MISE EN MARCHE

1. Mettre le détecteur sous tension. Le voyant LED commencera
a clignotera(si les broches LED ON/OFF sont fermées).

2. Lorsque le détecteur commencera & fonctionner (le voyant LED
cessera de clignoter), faire le test de la portée du détecteur
c'est-a-dire vérifier que le déplacement dans I'espace surveillé
fera activer le relais d’alarme et allumer le voyant.

3. Changer la sensibilité du détecteur, si nécessaire (broches PIR
SENS.)

La déclaration de conformité peut étre consultée sur le site : www.satel.eu/ce

FIGURA 4. Demostracion sobre como abrir la caja.

FIGURA 5. Demostracion sobre cémo instalar el detector.

FIGURA 6. Demostracion sobre como instalar del detector
en el soporte.

Nota: Para cumplir con los requerimientos de la norma EN50131-2-2,
el detector debe ser instalado directamente en la superficie
de montaje sin el soporte adicional.

FIGURA 7. El método de posicionamiento de la placa electrénica

para optimizar el area de cobertura. Dependiendo de la altura

de instalacion, la mediana linea de la escala debe encontrase:

en frente del indicador en la caja (altura de montaje 2,4 m),

por debajo del indicador (altura de montaje superior a 2,4 m —

ejemplo B) o bien debajo del indicador (altura de montaje no

superior a 2,4 m — ejemplo D).

PUESTA EN MARCHA

1. Activar la alimentacion del detector. El diodo LED empezara
a parpadear (si los pins LED ON/OFF estan cerrados).

2. Cuando el detector pase al modo dispuesto (el diodo LED dejara
de parpadear), realizar la prueba, es decir, es decir, comprobar
si algin movimiento en el objeto protegido ocasionara la
activacion del relé de alarma y el encendido del diodo.

3. En caso de necesidad cambiar la sensibilidad del detector
(pins PIR SENS.).

Pueden

ity may be

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2

Il

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm
24m

90g

SPECIFICATIONS TECHNIQUES

Tension d'alimentation
Consommation
de courant en veille

Consommation maximale

Charge admissible

de contacts du relais (résistante)
Durée de signalisation d'alarme
Vitesse détectable du mouvement
Normes respectées

Niveau de sécurité

selon EN50131-2-2

Classe environnementale
selon EN50130-5

Températures de fonctionnement
Dimensions

Hauteur de montage
recommandée
Poids

DATOS TECNICOS

12V DC #15%
10 mA
12mA

40mA/ 16V DC

2s
0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm

24m
g

Tension de alimentacion
Consumo de corriente

en modo de espera

Consumo maximo de corriente
Capacidad de carga de contactos
de relé (resistencia)

Tiempo de sefializacion de alarma
Velocidad de movimiento
detectable

Normas cumplidas
Clase de seguridad
segun EN50131-2-2
Clase de entorno

segun EN50130-5
Temperatura operacional
Dimensiones

Altura de instalacion
recomendada

Peso

1 en www.satel.eu/ce

EIKONA 4. AgaipéoTe To TrepiBAnpa.

EIKONA 5. Tpotol ykatéoTacng Tou avIKVeUTH.

EIKONA 6. TotroB£1non Tou aviXveuTr aTo aTAPIYHA.

Znpeiwon: MNa ouppdpewon pe 1is amaitioels EN50131-2-2,
0 QVIYVEUTAS TPETTEI va eyKaraoTabel arr’ eubeiag atnv
EMmpavela oTipIEns, Xwpis 1o mpOobeTo OTHpIyLa.

EIKONA 7. O 1pdmog TomoBETnang TG NAEKTPOVIKAG TAQKETOG
yia BeATiwaon Tng TepPIoXAg KaAuywng. Avaloya e To UYog TNG
£YKATAOTAONG TOU QVIXVEUTH, N Jeoaia ypapun TG KAipakag TTpeTel
va: euBuypappIoTE JE TO onpadi oTo TepiBANua (eykaTdoTaon oe
Uyog 2,4 p), i ToTroBeTN6E TTVW OTTG TO ONUAdI (EyKaTaoTaon

12 Vee £15%
10 mA
12mA

40 mA/ 16V DC
2s
0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 mm

24m
9049

NMPOAIATPA®EX

Tpogpodoaoia 12V DC #15%
KatavaAwaon o€ kardoTaon

avapovig 10mA
Méyiotn katavéAwaon 12 mA
MéyiaTo @oprtio eTTa@rg peAé 40mA/ 16V DC
Xpévog didpKeiag ouvayepuou 2 deut
Avixvetoiun TaxotnTa 0.3...3 p/deut

ZUuppOPPWaON UE T TPOTUTT

BaBpdég aopaAeiag oUppwva pe
1-2-2

ynAoTepa amd 2,4 y — Tapadelypa B) i kdtw amd To onpddi EN5013

(eykatdaTaon xapnAdtepa amé 2,4 p mapadelypa D). MepiBaMovTikr T6§n oUpQuVA pe
ENEPrOMOIHZH EN50130-5

1. EvepyomoioTe Tnv Tpogodoaia Tou avixveutr. H Auyvia LED Oeppokpaaia Aeroupyiag

6a apyioel va avaBooPriver (eav ol akideg LED ON/OFF éxouv
YEQUPWOE).

2. Orav o avixveuTg e10¢éABel o katdaTaan Aerroupyiag (n Auvia
LED 6a otapatioe va avaBooPriver), eAéygTe Ty epBEAEia Tou
QVIXVEUTH, TI.X. KIVNBEITE péoa oTnV TrEPIoXr KAAUYNG yia va
BIaTmOTWOETE OTI EVEPYOTIOIEITaI TO PeAé Trapapiaong Kai 6T
avdper n Auyvia LED.

3. Edv kpiBei ammapaitnto, aAdgTe TV euaioBnaia Tou avixveutd
(akideg PIR SENS).

Awaotéoeig
[Mporeivopevo Uyog eykardoTaong
Bdpog

Ma v SnAwon va

HHOP® 1S HTTOP

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2

-30°C...+55°C
63 x 96 x 49 xAo
244

90 yp

Tnv 1cTo0eAida www.satel.eu/ce

ABBILDUNG 4. Offnen des Gehduses.
ABBILDUNG 5. Montagearten des Melders.
ABBILDUNG 6. Montage des Melders an der Halterung.

Achtung: Um die Anforderungen der Norm EN50131-2-2 zu efiillen,
montieren Sie den Melder nicht an der Halterung.

ABBILDUNG 7. Optimierung des Uiberwachten Bereichs durch
richtige Positionierung der Elektronikplatine. Je nach Montagehdhe
platzieren Sie den mittleren Strich der Justierung: gegentber der
Markierung auf dem Gehause (Montage auf der Hohe 2,4 m), iiber
der Markierung (Montage hoher als 2,4 m — Beispiel B) oder unter
der Markierung (Montage unter 2,4 m — Beispiel D).
INBETRIEBNAHME
1. Die Stromversorgung des Melders einschalten. Die LED fangt an
zu blinken (wenn die Pins LED ON/OFF kurzgeschlossen sind.
2. Nachdem der Melder Betriebsbereitschaft gemeldet hat (die
Diode LED hort auf zu blinken), die Reichweite des Melders
testen, d.h. priifen, ob eine Bewegung im iberwachten Bereich
das Alarmrelais ausl6st und die Diode einschaltet.
3. Bei Bedarf die Empfindlichkeit des Melders andern
(Pins PIR SENS.).

TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung 12V DC +15%
Stromaufnahme

im Standby-Modus 10mA
Max. Stromaufnahme 12 mA
Zulassige Belastung der

Relaiskontakte (Widerstand) 40mA/16V DC
Alarmdauer 2s
Erfassbare 03..3mls

Bewegungsgeschwindigkeit

Sicherheitsklasse

nach EN50131-2-2 Caccl
Umweltklasse nach EN50130-5 Il
Betriebstemperaturbereich -30°C...+55°C
Abmessungen 63 x 96 x 49 mm
Empfohlene Montagehéhe 24m
Gewicht 90g

Die Konformitatserklarung kann unter folgender Adresse gefunden werden: www.satel.eu/ce

FIGUUR 4. Verwijderen van het kapje.
FIGUUR 5. Div. manieren voor het installeren van de detector.
FIGUUR 6. Plaatsen van de detector op de beugel.

Opmerking: Om overeen te komen met de EN50131-2-2 norm,
dient de detector direct op de muur te worden ge-
monteerd zonder gebruik van de beugel.

FIGUUR 7. De manier van positionering van de elektronische

print voor optimalisatie van het detectie bereik. Afhankelijk van

de Installatie hoogte, de medium Schaling lijn dient: uitgelijnd te
zijn met de markering op de behuizing (installatie op een hoogte
van 2,4 m), situatie boven de markering (installatie hoger dan

2,4 m — voorbeeld B) of beneden de markering (installatie lager

dan 2,4 m voorbeeld D).

OPSTARTEN

1. Schakel de voeding van de detector in. De LED zal starten met
knipperen (indien de LED ON/OFF pins zijn kortgesloten).

2. Wanneer de detector in de werking status komt (de LED zal
stopen met knipperen), voer dan de detector looptest uit,
bijvoorbeeld controleer dat beweging in het detectie gebied
het alarm relais activeert en de LED aangaat.

3. Indien nodig verander de gevoeligheid van de detector (pins
PIR SENS.).

SPECIFICATIES

Voeding voltage 12V DC £15%
Stand-by verbruik 10 mA
Maximaal verbruik 12mA
Relais contacten waarde

(belasting) 40mA/ 16V DC
Alarm signaleringstijd 2s
Detectie snelheid 0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,

Standaard overeenkomend met EN50131-2-2, EN50130-4

Security grade volgend

EN50131-2-2 Caccl
Milieu klasse I
volgens de EN50130-5

Werkingstemperatuur -30°C...+55°C
Afmetingen 63 x 96 x 49 mm
Aanbevolen installatie hoogte 24m
Gewicht 90 gr

De verklaring van overeenstemming kan worden ingezien via www.satel.eu/ce

OBRAZEK 4. Otevieni krytu.
OBRAZEK 5. Zpisoby montaZe detektoru.
OBRAZEK 6. Monta? detektoru na drzak.

Pozndmka: Pro spinéni podminek vyzadovanych normou
EN50131-2-2, se musi detektor montovat pfimo na
montézni povrch bez pouZiti pfidavného drzéku.

OBRAZEK 7. Efekt vysky montaze detektoru na pokryti prostoru
azplisob posunu desky elektroniky pro optimalizaci pokryti prostoru.
V zavislosti na montazni vysce by mél byt stfed méfitka: zarovnan

na znacku vyrazenou na krytu detektoru (montazni vyska 2,4 m),

umistény nad znackou (montaz do vySek nad 2,4 m — priklad B)

nebo pod znackou (montaZ nize nez 2,4 m — piiklad D).

UVEDENI DO PROVOZU

1. Zapnéte napajeni detektoru. LED kontrolka zacne blikat (pokud
je propojka LED ON/OFF pinu nasazena).

2. Po vstoupeni detektoru do pracovniho rezimu (LED kontrolka
pfestane blikat), provedte test dosahu detektoru, tzn.
zkontrolujte, zda pohyb v hlidaném prostoru aktivuje poplachové
relé a dojde k rozsviceni LED kontrolky.

3. \S/ piisp?dé nutnosti zmérte citlivost detektoru (piny PIR

ENS.).

TECHNICKA DATA

Napajeci napéti 12V DC #15%
Proudové spotfeba, klidovy stav 10 mA
Proudova spotfeba, maximalni 12 mA
ZatiZitelnost kontaktu relé

(odporov) 40 mA/ 16V DC
Doba signalizace poplachu 2s
Detekovatelna rychlost pohybu 0,3...3m/s

EN50130-5, EN50131-1,

Vyhovuje standardim EN50131-2-2, EN50130-4

Stuperi zabezpeceni dle o

ENBO131 2.2 Sirpen 2
Trida prostfedi dle EN50130-5 Il
Rozsah pracovnich teplot -30°C...+55°C
Rozméry 63 x 96 x 49 mm
Doporucené vySka montaze 24m
Hmotnost 90g

Modfanska 80, 147 00 Praha 4, CR
Tel. / Fax: 272 770 148, 272 770 149
e-mail: euroalarm@euroalarm.cz
technicka pomoc: ezs@euroalarm.cz
WWW: www.euroalarm.cz

Prohlaseni o shodé je k dispozici na www.satel.eu/ce

ABRA 4. Fedé| eltavolitasa.
ABRA 5. Erzékelt felszerelésének modjai.
ABRA 6. Erzékel§ tartora torténo felszerelése.

Megjegyzés: Az EN50131-2-2 kbvetelményeinek térténé
megfelelés érdekében az érzékeldt tovabbi tarté
hasznélata nélkiil kzvetlentil a felszerelési feliiletre
kell régziteni.

ABRA 7. Az aramkori lap helyzete az optimalis érzékelési terilet
bedllitdasara. A felszerelési magassagtol fliggéen; a kdzepes
skalaosztast szlikséges bedllitani a haz jelzésével egyvonalba
beallitani (szerelés 2,4 m-es magassagba), a jelzés folé (szerelés

MUSZAKI ADATOK

Tapfesziltség 12V DC +15%
Aramfogyasztés, készenlét 10 mA
Aramfogyasztas, maximum 12 mA
Reléérintkezék névleges

kapcsolasi teljesitménye 40mA/ 16V DC
(ellenallas)

Riasztasjelzési idé 2s
Erzékelési sebesség 0,3..3m/s

Megfelel a kdvetkezé
szabvanyoknak

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

magasabban, mint 2,4 m — B példa) vagy a jelzés ala (szerelés Biztonségi fokozat

alacsonyabban, mint 2,4 m - D példa). az EN50131-2-2-nek megfelden 2 fokozat
UZEMBE HELYEZES Kornyezeti osztaly I
i srzékeld ta lltséae i : az EN50130-5-nek megfeleléen
1. Kapcsolja be az érzékel6 tapfesziiltségét. ALED elkezd villogni HENUbionedmeq 2 . .
(amennyiben a LED ON/OFF érintkez6tiiskék révidre vannak Mikodési hdmérsékleti tartomany -30°C...+55°C

zarva).

2. Amikor az érzékel6 miikodésre kész (a LED abbahagjya
a villogast), végezze el az érzékelési tartomany ellendrzését pl.
ellendrizze, hogy a felligyelt teriileten bellili mozgas aktivalja-e
a riasztasrelét és a LED fényét.

3. Amennyiben sziikséges, dllitson az érzékel6 érzékenységén
(PIR SENS érintkezotiiskek).

Amegfelelségi nyi

Teljesitett elGirasok

Méretek
Ajanlott szerelési magassag
Tomeg

6 a www.satel.eu/ce honlapon.

EN50131-1, EN50131-2-2,
EN50130-4, EN50130-5
63 x 96 x 49 mm

24m

90g

PUCYHOK 4. Cnocob otkpbITus kopnyca.
PUCYHOK 5. Criocob moHTaxa usseLyatens.
PUCYHOK 6. MoHTax n3BeLLaTens Ha KpOHLUTEHE.

MpumeyaHue: [ns1 ydoenemsopeHus mpebosaHusm cmaHdapma
EN50131-2-2 ussewamenb He QomkeH ycmaHas-
JlueambCs Ha KpPOHWMeUHe.

PUCYHOK 7. B 3aBMCUMOCTM OT BbICOTbI MOHTaxa cpea-
HWI LWTPUX LIKambl [OIDKEH HAaXOAMTLCS HAMPOTUB OTMETKU Ha
Kopryce (MOHTaX Ha BbicoTe 2,4 M), Bbile OTMETKM (MOHTaX
Bbllwe 2,4 M — npumep B) nnn Huxe oTMETKU (MOHTaX Hudke
2,4 M — npumep D).

3ANYCK

TEXHUYECKUE OAHHbLIE
Hanpsixenue nutaHus 12B DC +15%
S et et 10MA
L
E: rl?é?rvelzh:?:xr‘;er%:’(l;aeswcmauaﬂ) SR BEE
‘:lJ'II/ITeJ'IbHOCTh CcurHana Tpesoru 2c
B e 03..3 o
Zmomqmsg?:caeme Ao 3500 nk

1. Bkntounte nutaHve ussewlatens. CBETOANOA HAYMHAET MUraTb
(ecnu ycTaHoBneHa nepemblyka Ha WTbipbkn LED ON/OFF).
2. Korpa nssewyarens nepeiiaeT B COCTOSHIE FOTOBHOCTM k paboTe

EN50130-5, EN50131-1,

CootsertcTave cTaHaapTam EN50131-2.2. EN50130-4

(CBETOAVOM NepecTaeT MUraTh), CrieayeT NPOBECTM TECT Aamb- Knacc sawwel no EN50131-2-2 Grade 2
HOCTI [EICTBNA N3BELLATENS, T.€. TPOBEPUTD, YTO ABUKEHIE Knacc cpeab! no EN50130-5 I

B OXpaHsieMOW 30He Bbi3blBaeT cpabaTbiBaHWEe CUrHaNbHOMO [nanasoH pabounx Temneparyp -30°C...+55°C

3 Eene n 3aéopaHV|e ceeToanoaa. Pa3smepsb! 63 x 96 x 49 Mmm

. Ecnn HeoBxoaumo, n3mMeHiTe UyBCTBUTENBHOCTb M3BeLLaTens PexomeHayemast
(wrbipbkyt PIR SENS.). BBICOTa YCTaHOBKY 20
Macca 9QOr
i I Ha caite www.satel.eu/ce
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